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 چكيده
در عمل . ي باشدغالب الگوريتمهاي كنترل تطبيقي، مبتني بر مدلهاي تجربي و غيرخطي نظير شبكه هاي عصبي مصنوعي م

مدل سازي مزبور بايد بتواند تغييرات مدل را . بايد تعداد پارامترها حتي الامكان كم بوده و در عين حال مدل دقيق باشد
در اين مقاله به مطالعه توابع پايه موجك در برابر توابع پايه . بسرعت تعقيب كرده و هميشه يك تقريب خوب ارائه دهد

نتايج شبيه .  همچنين ساختار شبكه مزبور با اضافه كردن جملات خطي بهبود داده شده است.گوسين پرداخته شده است
سازي حاكي از آنست كه خواص موضعي توابع پايه موجك اعم از زماني و فركانسي باعث بهبود قابل توجهي در تخمين 

 .رفتار سيستم شده است
 

  توابع پايه موجك ؛ كنترل تطبيقي شناسايي سيستم ؛ شبكه عصبي مصنوعي ؛: هاي كليدي  واژه
 
 
 

 مقدمه
غالب روش هاي كنترل و تخمين فرآيندهاي غيرخطي             
شامل بكارگيري مدل و تخمين پارامترهاي آن براساس            

لذا دقت  .   خروجي است     -تاريخچه اطلاعات ورودي      
مدل و دسترس پذيري اطلاعات مزبور نقش عمده اي در            

. زننده خواهد داشت  طراحي و عملكرد كنترلر و تخمين         
استفاده از شبكه هاي عصبي مصنوعي بخاطر جامعيت و            

 خروجي  –بويژه دقت مدل در تخمين نگاشتهاي ورودي         
با . [1,2]بعنوان يك انتخاب متداول و رايج ميباشد              

استفاده مقتضي و مناسب از شبكه هاي عصبي ميتوان مدل           
هاني غيرخطي دقيقتر و وسيع الطيفي در برابر تغييرات ناگ          

از طرفي   . [3,4]پارامترها و اغتشاشات بزرگ داشت           
مبناي ابزار سنتي طراحي كنترلر بر مدلهاي خطي                    
استوارست و در صورت دورشدن ناگهاني از نقاط                  
عملكرد، كارآيي كنترلر و به تبع آن عملكرد مداربسته              

. كاهش خواهد يافت و ممكن است سيستم ناپايدار شود           
 يك الگوي تركيبي مثل اضافه كردن       بنابراين شايد بتوان با   

يك جمله خطي به ساختار غيرخطي شبكه از مزاياي هر             
به بيان  . بهره گرفت ) خطي و غيرخطي    (دو روش تقريب    

ديگر اگر تقريب توابع غيرخطي را با بسط تيلور بيان كنيم،      
تقريب جمله اول و خطي آن را بعهده قسمت خطي ساز              

 براي پوشاندن طيف      شبكه نهاده و جملات بزرگتر را         
تغييرات بيشتر و انحناي ديفرنسيالي پيچيده تر بعهده                

اين نحوه تركبيب و بكارگيري     . ساختار غيرخطي بگذاريم  
 عمدتا در صنايع روباتيك مورد       RBFشبكه هاي عصبي    

 و در صورت بهره گيري ايده مزبور         [5]توجه قرار گرفته    
سيستم و   در صنايع فرآيندي بايد تغييراتي متناسب با               

چارچوب كار در نظر گرفت و پياده سازي نمود، چرا كه            
مساله (مساله غالب كنترل در روباتها، تعقب مقدار مقرر             


