
 مقايسه الگوريتم هاي كنترلي تبخيركننده هاي چند مرحله اي
 
 

 مهدي شيخ زاده  - محمد شاهرخي
 دانشگاه صنعتي شريف -و نفت دانشكده مهندسي شيمي 

shahrokhi@sina.sharif.ac.ir 
 
 

 چكيده
امپيوتري مورد مقايسه    تبخيركننده هاي چندمرحله اي ، توسط شبيه سازي ك         کنترل     در اين پروژه الگوريتم هاي مختلف      

با درنظر گرفتن تبخيركننده از نوع با لوله كوتاه عمودي براي هر مرحله ،مدل تبخيركننده چند مرحله اي بر                       . قرار گرفته است  
مختلف كنترل ، غلظت     موارد مقايسه در روشهاي   . اساس معادلات جرم و انرژي حاكم بر سيستم و حل آنها بدست آمده است              

 PID در تمام حلقه هاي كنترلي ،كنترلر از نوع .ايع و فشارآخرين مرحله در هر يك از تبخيركننده ها مي باشد   خروجي ، سطوح م   
براي بدست آوردن بهترين پارامترهاي كنترلر روشهاي گوناگون عددي و تجربي با يكديگر                 . مورد استفاده قرار گرفته است     

سه الگوريتم اصلي كنترل      . وش مبنا در اين پروژه استفاده گرديد          مقايسه گرديده و در نهايت يكي از روشها به عنوان ر                
معايب و محاسن آنها     ،  تبخيركننده هاي چند مرحله اي كه در صنعت رايج مي باشد بر مدل كامپيوتري آن اعمال گرديده                      

 .  يك الگوريتم به عنوان الگوريتم بهينه ارائه گرديده استمشخص شده و نهايتا
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 مقدمه
تبخير يكي از قديميترين واحدهاي عملياتي مي باشد كه براي 
. تغليظ محلولهاي گوناگون مورد استفاده قرارمي گرفته است      

عمليات تبخير در تبخيركننده ها صورت گرفته و بعد از انجام          
البته . شودآن ، محصول تغليظ شده از تبخير كننده خارج مي           

گاهي محصول مورد نظر ،بخار بدست آمده از تبخير كننده           
امروزه براي صرفه جوئي در مصرف انرژي از              . مي   باشد

در عمليات  . عمليات تبخير چند مرحله اي استفاده مي شود         
تبخير چند مرحله اي بخار توليد شده در هر مرحله به عنوان             

 .ار مي گيردمنبع گرمائي مرحله بعد مورد استفاده قر

تبخير كننده هاي چند مرحله اي به روشهاي زير مي توانند             
  .دركنار يكديگر قرار گيرند

Parallel-feed,Reverse-feed,Feed-forward         
تبخير كنندهها  در مورد     مختصري    شرحدر اين مقاله ابتدا       

ارائه گرديده  ، سپس بطور كوتاه مدل تبخير كننده         داده شده 
  PIDمت بعد روشهاي تنظيم پارامترهاي كنترلر       در قس . است
مطرح در انتها  الگوريتمهاي مختلف كنترل        . شده است بيان  

  .شده اندمقايسه گرديده و با يکديگر 
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