
 

1

  يند

 با استفاده 
دي پس از 
مونت كارلو 
ن زننده با 

  هود است.

Ch

Majid Amin

Ba

Mona Ayou

ABSTRAC

In this p
purpose, ch
the propose

2T Hotelling
accuracy an
the estimato

KEYWOR

Change 
control. 

 

ميانگين فراي

M  

         M  
Mon  

يرد. بدين منظور
ي پيشنهاد زننده

شبيه سازي م از
نت و دقت تخمي

ي پيشنهادي مشه

  ماري.

hange poin

nnayeri, Assoc

abak Mohamm

ubi, P.H.D Stu

CT 

paper, drift ch
hange point e
ed estimator i
g control ch
nd precision 
or is clear in 

RDS 

point estima

در م تدريجي

  3ي

nayeri@autMj

Mohammadi88

mna.ayoubi@

گيد نظر قرار مي
عملكرد تخمين 

با استفاده اكند، 
ي از حيث صحت

يب تخمين زننده

كنترل فرايند آم، 

nt estima

Majid Amin 

ciate Prof. Dep

madi, M.S.C St

dent, Departm

hange point 
estimator is 
is evaluated 
hart. Simula
improves as 
the results.  

ation, Drift c

www  

ت تغييراي با

ايوبي  مونا ،2مدي

rt.ac.i ؛مير كبير

aut.ac.ir@8 ؛ير

modares.ac.ir ؛س

اي مد چند جمله
شود.حاسبه مي

ن فرايند صادر ك
ي پيشنهاديزننده

گ عملكرد مطلوب

اي،ي چند جمله

tion in po
in the  

nnayeri 1, Bab

partment of Ind

tudent, Depart
Moham

ment of Industr

estimation i
calculated u
by Monte C

ation results 
the magnitu

change, Max

w.iiec201

ا چند جمله

بابك محم ،1iري
صنايع دانشگاه ام

ه صنعتي اميركبي

گاه تربيت مدرس

هايگين پروفايل
تغيير تدريجي مح
رج از كنترل بود

تخمين ز ملكرد
ت كوچك و بزرگ

هانمايي، پروفايل

olynomial
process m

bak Mohamm

dustrial Engin

tment of Indus
mmadi88@aut.

rial Engineerin

s considered
using the ma

Carlo simulati
show that 

ude of shifts i

ximum likelih

٦٤٥٤٥٣٣   

4.com

هايپروفايل

مجيد امين نير
شكده مهندسي ص

دانشگاه، ي ارشد

، دانشگتخصصي

 تدريجي در ميانگ
ي تي نقطهزننده

ري مبني بر خار
عم دهندشان مي
در تغييراتچنين

حداكثر درستن ي،

l profiles w
mean

madi 2, Mona

neering, Amirk

strial Engineer
ac.ir 

ng, Tarbiat Mo

d in the mean
aximum likel
ion after gett
performanc

increases. In

hood, Polyno

     
٣٥مير كبير، تلفن:

ي تغيير در پ

دانش، دانشيار1

ارشناسيشجوي ك

انشجوي دكتري

ي تغييرن نقطه
تنمايي تخمين ز

T هتلينگ هشدا
نش ها يسازشبيه

همچيابد. هبود مي

تغيير تدريجي ير،

with a dr

a Ayoubi 3

kabir Universit

ring, Amirkabi

odares; Mona.a

n of polynom
lihood appro
ting an out o

ce of the pr
n addition, de

omial profile

                     
ي صنايع دانشگاه ام

يخمين نقطه

دانش2
اد3

، تخمين اين مقاله
رد حداكثر درست

Tمودار كنترل  2

ش نتايجشود. مي 
به  شيب تغييرات

  يدي 
ي تغييمين نقطه

rift change

ty; mjnayeri@

ir University; 

ayoubi@moda

mial profiles
oach. Perform
of control sig
roposed esti
esired perform

es, Statistica

                      
 دانشكده مهندسي

تخ

 چكيده

در
از رويكر
اينكه نم
ارزيابي
افزايش

كلمات كلي
تخم

e 

@aut.ac.ir 

ares.ac.ir 

. For this 
mance of 
gnal from 
imator in 
mance of 

al process 

           
i دانشيار

  
  


