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 چکیده

پوشا   های غیر هم ای کاری به حلقهه تفکیک ایستگاه Tandemهای حمل اتوماتیک با ساختار  های مطرح در سیستم ماشین یکی از مسئله

ابعاد آن  نبا توجه به رشد نمایی این مسئله با بزرگ شد پردازد. هر ایستگاه میدهی به  به سرویس AGVاست که در هر حلقه تنها یک 

سیستم سلولی طراحی ایده  از هتحقیق از مدلی ک یابد. در این های فرا ابتکاری کارا با زمان حل کم و دقت بالا اهمیت می استفاده از الگوریتم

سپس  .پردازد ها می ای و بالانس کردن حجم کاری بین حلقه همزمان به کمینه کردن حمل و نقل بین حلقه که ،استفاده شده بهره گرفته است

از  بهینه بپردازد. ئله و مقایسه آن با جوابسعی شده با استفاده از الگوریتم فرا ابتکاری جستجوی همسایگی متغییر به دنبال جواب مس

وابسته به  زین قیدق یها تمی. الگورباشد یها م حل آن یسرعت بالاو  آن به پارامترها یعدم وابستگ یشنهادیپ تمیاستفاده از الگور یها تیمز

های خروجی  نهایت جواب در. باشند یم بر زمان اریکوچک بس ایحل مسائل با اندازه متوسط  یاما برا د،نده یم نهیو جواب به باشند یپارامتر نم

 و حل فرا ابتکاری مسئله در انتها ارائه شده است. Lingoافزار   از نرم
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ABSTRACT 

One of the main problems in designing tandem AGV system is dividing workstations in to non-

overlapping loops, which is served by one AGV. As matter of fact that this problem growing 

quadratically by increasing dimension using Meta heuristic algorithm is logical. In this survey we use a 

mathematical model which design by cellular manufacturing system concept, this model try to minimize 

inter loop transportation and at the same time balancing usage of AGV in each loop. Time saving and 

non-depending to parameters is the advantages of using this solution method. Then we use variable 

neighborhood algorithm in order to solve the problem in less time with high accuracy. At the end, we 

reported both Meta heuristic and Lingo solution. 
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