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 خلاصه

جهت محاسبه ضریب رفتار، . هاي فولادي مجهز به میراگرهاي اصطکاکی سیلندري پرداخته شده است در این تحقیق به محاسبه ضریب رفتار سازه
هاي پنج و هفت متري و بادبندهاي قطري و هشتی بر اساس مبحث دهم مقررات ملی ساختمان  قابهاي چهار، شش، هشت، ده و دوازده طبقه با دهانه

خطی افزایشی و استاتیکی غیرخطی افزایشی  سپس به کمک تحلیلهاي دینامیکی غیر. شده است سازي مدل OpenSeesافزار  و در نرم طراحی
اي  دهند که میراگر اصطکاکی سیلندري موجب بهبود رفتار لرزه نتایج نشان می. آمده است ضریب رفتار قابها براي مفادیر مختلف بار لغزش بدست

ها با بادبند هشتی که  نهایتا مقادیر ضریب رفتار براي سازه. باشد شودکه ضریب رفتار وابسته به میزان بار لغزش می هچنین مشاهده می .دشو ها می سازه
اي ها با بادبند قطري در حالته براي سازهو  7و  11باشند در حالتهاي تنش مجاز و مقاومت نهایی، به ترتیب  مجهز به میراگر اصطکاکی سیلندري می

  .شود پیشنهاد می 8و  12تنش مجاز و مقاومت نهایی، به ترتیب 
 

تحلیل استاتیکی غیرخطی  خطی افزایشی، تحلیل دینامیکی غیر میراگر اصطکاکی سیلندري، ضریب رفتار، :کلمات کلیدي
 افزایشی

 
 

 مقدمه  .1
آنها جذب و مستهلک کردن مقدار قابل توجهی انرژي نیروهاي  باشند که وظیفه اصلی اتلاف انرژي داراي اشکال و انواع گوناگونی می هاي سیستم

ها در برابر نیروهاي باد و  ها و افزایش ایمنی ساختمان سازه  ارتعاشات  کاهش  براي  فعال غیر  سیستم کنترل  از  میلادي،  1970  ي دهه  اوایل  از .باشد جانبی می
فعال بعنوان سیستمی که نیاز به منبع نیروي خارجی براي عملکرد و استفاده از حرکت سازه که  غیرسیستم کنترل . زلزله مورد استفاده قرار گرفته است

سیستم کنترل . دگیر شود بهره می از نیروهایی که در پاسخ به حرکت سازه در داخل آنها ایجاد می کنترل نیروها را توسعه داده است نداشته و در واقع
هاي کنترل  یکی از انواع سیستم. دهد می  افزایش  زیادي  به مقدار  را  مجموعه  انرژي  قابلیت اتلاف  در سختی سیستم،  جهتو  قابل  افزایش  فعال بدون غیر

این میراگر بدلیل عملکرد ساده و عدم نیاز . توسط پال و همکارانش ابداع شد 1980میراگر اصطکاکی در سال . باشد غیرفعال، میراگرهاي اصطکاکی می
یکی از انواع میراگرهاي اصطکاکی، . [1]شود میها محسوب  اي سازه و تکنولوژي خاص، به عنوان یکی از بهترین راههاي ارتقا رفتار لرزه به مصالح

این میراگر از دو بخش اصلی به علاوه اتصالات لازم جهت . [2]همکارانش معرفی شدتوسط میرطاهري و  باشدکه یم میراگرهاي اصطکاکی سیلندري
و بخش  a - 1اي شکل  دو بخش اصلی این میراگر عبارتند از بخش میله استوانه. الحاق به سازه یا هر سیستم لرزنده یا تحت اثر ضربه تشکیل شده است

قسمتی از قطر . شود ساس ظرفیت مورد نیاز، طراحی و محاسبه میکه جنس و مشخصات هندسی آنها نظیر قطر، ضخامت و طول بر ا b - 1سیلندر شکل 
. باشد ي معینی کوچکتر می به اندازه اي نشان داده شده است، از قطر بخش میله استوانه 1قرار داشته و در شکل  0Lدرناحیه داخلی بخش سیلندر که
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