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 چکیده

دهنده، تونل را به صورت های برشدیسکحفار به واسطه رانش و دوران کله هایی هستند که با اعمال نیرویمقطع تونل، ماشینهای حفاری تمامماشین

و  یدایشمنجر به پ یطولان یهاو تونل یدجد یرهایو لزوم احداث مس ینیونقل زمامروزه استفاده روزافزون از حملکنند. ای حفر مییکپارچه و دایره

مشخصات  ینو همچن یرمس یبسنگ، شتوده یاتخصوص شناسی،ینزم یطشرا یرنظ یعوامل مختلف است. یدهگرد TBM یبُرتونل هایینگسترش ماش

بینی . برای پیشهاستنفوذ آننرخ ینتخم ها،ینماش ینا ییکارا یزانم بینییشپ یهااز راه یکی .گذارندیم یرتأث هاینماش ییکارا یزانرفته بر مکاربه ینماش

های اخیر به طور باشد که در سالهای عصبی با منطق فازی میم شبکهها، استفاده توأ. یکی از این روشوجود داردهای زیادی حلابسته راهاین پارامتر و

ها از سه پروژه ، مجموعه دادهدر این مقالهده است. های مختلف علمی شهمین دلیل موجب رشد آن در زمینه گسترده مورد استفاده قرار گرفته و به

باشد و کننده و مطلوب میهای دیگر بسیار دلگرمدهد که استفاده از این روش در مقایسه با روشنتایج نشان میسازی مختلف تشکیل شده است. تونل

 ضریب همبستگی بالایی ایجاد نموده است.

 .TBMفازی،  قمنط، شبکه عصبی، نرخ نفوذکلمات کلیدی: 

 

 مقدمه  .1
ها بعضا تجارب ناموفقی در روش حفر مکانیزه تونل کاربرد وسیعی در جهان یافته است. در کشور ما ضمن استفاده موفق از این روش در بسیاری از تونل

اجراء و همچنین اهمیت مدت زمان اجراء  های در حال مطالعه و یا در دستباشد. با توجه به روند رو به افزایش تونلها موجود میاستفاده از این روش

ای یافته است. پس از تعیین مشخصات ژئوتکنیکی مسیر و انتخاب دستگاه مناسب برای های مکانیزه اهمیت ویژهها، استفاده از روشدر این پروژه

روند. بدیهی است که کار میهایی تکمیل پروژه بهها به منظور تعیین زمان نبینیرسد. این پیشبینی عملکرد دستگاه میعملیات حفاری نوبت به پیش

ای توان به عنوان ایدهها میبینیتوانند کاملا قطعی باشند. با این حال از این پیشدست آمده با توجه به اطلاعات موجود قبل از حفاری تونل، نمینتایج به

این ضریب  باشد.از این پارامترهای عملکرد دستگاه، نرخ نفوذ ماشین می های مختلف مسیر تونل بهره گرفت. یکیکلی برای عملکرد دستگاه در بخش

شود و تابعی از پارامترهای سنگ، مشخصات می تعریف ماشین در طی یک مرحله حفاری پیوسته شده تقسیم بر زمان عملیاتبصورت فاصله حفاری
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