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 خلاصه
بر ابعاد حفره آبشستگي پائينمصنوعيدر اين تحقيق با استفاده از قابليتهاي هوش و نتايج اين مدلها با نتايج روابطآدست سرريز ورد شده است

و دادهيرگرسيون هو.هاي واقعي مقايسه شده است حاصله از آناليز ابعادي هاي عصبي مصنوعي پرسپترون چند شبكه،شمندبدين منظور از سه روش

و استنتاج فازي)RBF(2هاي عصبي مصنوعي با تابع پايه شعاعي، شبكه)MLP(1لايه  رگرسيون يك روش آماريو) ANFIS(3عصبي تطبيقي-،

و نتايج آنها با دادهدست سرريز توسعه داده شده مدلهائي براي تخمين ابعاد هندسي حفره آبشستگي پائين)MNLR(4 چندگانهغيرخطي هاي است

بهو در مرحلهANFIS آموزش مربوط به مدل مطابق نتايج بهترين نتايج در مرحله. مقايسه شده استو با يكديگرگيري شده واقعياندازه  ارزيابي

بهترتيب وعي در مقايسه با روشهاي مطابق نتايج تحقيق با استفاده از روشهاي هوش مصن. استبوده ANFIS ،RBF ،MLP مدلهاي مربوط

و طراحي و رگرسيوني كلاسيك، دقت برآوردهاي ابعاد حفره آبسشتگي افزايش يافته و دقيقهاي مطمئنآماري ميتر . توان انجام دادتري را

 MLP ،RBF ،ANFIS،MNLRهوش مصنوعي، آناليز ابعادي، آبشستگي موضعي،: كلمات كليدي

 مقدمه.1

و بهرههاي كنترلاز سازه برداريو تنظيم سطح آب در كانالهاي آبياري براي تنظيم سطح آب در رقوم مورد نياز آبگيرهاي بالادست در شرايط مديريتي

و كاركرد مطمئن آبگيرها با استفاده از سازهمختلف، استفاده مي و آبگيري ميشود و تنظيم سطح آب تامين لهاي آبياري در اغلبانكا. شودهاي كنترل

ميم و آبرفتي و درنتيجه عبور آب از روي اين سازهوارد از نوع فرسايشي و برخورد جت ريزشي به سطح فرسايشباشند پذير پاياب باعث ايجاد چاله ها

ميدست اين سازهفرسايشي موضعي در پائين به.]1[شودها و و تشكيل پروفيل فرسايش، انتقال موضعي رسوب نسبتاً بالاست  تدريج كه طي فاز تكوين

و ته مينشين شدهتعادل جرمي بين ذرات انتقال يافته و نهائي خود را پيدا .]2[نمايدي درون حفره برقرار شود، حفره شكل پايدار

و حفره آبشستگي موضعي پائينش1در شكل و كنترل سطح آب عرض سرريز،:bدر اين شكل. دست آن نشان داده شده استماي كلي سرريز تنظيم

z:،ارتفاع آن h0:،ارتفاع آب بالادست سرريز نسبت به تاج آنh:،عمق آب پائين دست سرريزθ:،زاويه سرريز نسبت به افق H:اختلاف تراز سطح

و چهار متغير نشانآب پائين و بالادست است ازردهنده حفره آبشستگي موضعي ايجاد شده عبادست Sموقعيت:XSحداكثر عمق آبشستگي،:S: تند

و: hD نسبت به سرريز، در طراحي سازه لازم است.]3[ نسبت به سرريزhDموقعيت:XDحداكثر ارتفاع پشته رسوبي پائين دست حفره آبشستگي

و ابعاد چاله فرسايشي ايجاد شده مي و با دقت مطلوبي پيشكه اين چهار متغير كه بيانگر شكل ل پايداري بيني شوند تا سازه با مشكباشند به نحو مناسب

و وا و غيراقتصادي است كه محققين.گون نشودژروبرو نشده و عددي آن نيز مشكل و مدلسازي رياضي  مكانيسم حاكم بر اين پديده بسيار پيچيده بوده

و رگرسيوني به مدلسازي آن پرداخته به.اندمختلف با استفاده از روشهاي تجربي بررسي آبشستگي حول محققين مختلفي با استفاده از هوش مصنوعي

و تابع شعاعي گوسين عمق آبشستگي اط5در اين زمينه ترانت. اندهاي هيدروليكي پرداختهسازه هاي پل را راف پايه با استفاده از شبكه عصبي مصنوعي

و همكاران. استبررسي نموده را بررسي نمودند، طبق دقت شبكه عصبي مصنوعي در تخمين حداكثر عمق آبشستگي حول آبشكن) 1381(منتظري

با استفاده از شبكه عصبي مصنوعي آبشستگي حول انواع مختلفي) 1380(همچنين شنطيا. نتايج ايشان دقت مدل در مقايسه با معادلات تجربي بهتر است

 
1 -Multi-Layer Preceptron 
2 -Radial Basis Function 
3 -Adaptive neuro-Fuzzy inference System 
4 -Multiple Non-Linear Regression 
5- Trent(1993) 

 


