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  چكيده

شوند و مديران براساس جواب بهينه حاصل از حل اين ريزي غيرخطي مدل بندي ميقالب برنامهدر دنياي صنعتي رده بزرگي از مسائل در 

روندهاي تكراري حل مسائل غيرخطي . ها و مشكلاتي روبرو استهاي غيرخطي با دشواريمعمولا حل مدل. نمايندگيري ميها تصميممدل

كند، لذا توصيه و پيشنهاد الگوريتمي ه ابعاد مسئله بزرگ باشد بيشتر خودنمايي ميكاين مشكل زماني. اندبر و از نظر محاسبات پرهزينهزمان

الگوريتم . اختصاص داده شده است QP-FREEاين مطالعه به ارائه و تشريح الگوريتم .رسدنظر ميكه بر مشكل مذكور فائق آيد ضروري به 

QP-FREE در واقع اين . ي را در تعداد تكرار كم و حجم محاسباتي پايين حل كنديكي از روندهاي تكراري است كه قادر است مسائل غيرخط

- الگوريتم در هر تكرار با حل سه دستگاه معادلات خطي كار را دنبال و تحت فرضيات متعادلي در تعداد تكرار كم جواب مسئله را توليد مي

خطي ايجاد ي غيراز مسئله) K.K.T( تاكر-كان-ي كاروشه نقطهاي از نقاط موجه همگرا بدنباله  QP-FREEدر روند تكراري الگوريتم . كند

مصور MATLAB 2013سازي الگوريتم در محيط نرم افزار تر الگوريتم ارائه و نتايج عددي حاصل از پيادهمثالي جهت بررسي دقيق. شودمي

در مقايسه با عملكرد الگوريتم پيشنهادي ارائه شده  MATLABافزارهاي استاندارد نرمجدول زمان اجرا مربوط به حل كننده .استهديگرد

افزار هاي استاندارد نرممنطبق بر اين مندرجات زمان اجراي الگوريتم پيشنهادي به مراتب خيلي كمتر از زمان اجراي حل كننده. است

MATLAB است.  
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ABSTRACT 
A large class of problems in the industrialized world is in the form of nonlinear programming models, and 

managers base their decisions on the optimal solution of these models. Generally, solving nonlinear models 

is difficult and costly in terms of computation, especially when the problem is in large scales. In order to 

tackle this challenge, this study presents and describes the QP-FREE algorithm. QP-FREE algorithm is one 

of the numerical processes, which can solve nonlinear problems with little computation and fewer  iterations. 

This algorithm at each   iteration requires the solution of only three linear equations and few presuppositions. 

Every accumulation point of the iterative sequence generated by this method converges to a Karush-Kuhn-

Tucker (K.K.T) point. An example is also  presented to precisely examine the algorithm, and the results of 

the proposed algorithm are implemented by software MATLAB 2013. Run times related to the standard 

solvers in MATAB were  compared with those of the suggested algorithm. Results of the study indicate that 

the running time of the proposed algorithm is much less than that for the standard solvers in MATLAB 

software. 
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