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 چکیده
 هایربات تاکنون اگرچه ؛است شده گذاریمین مناطق لهمسا اند،بوده جنگ درگیر زمان از ایبرهه در که کشورهایی هایدغدغه از یکی امروزه

ستا این در نوآوری برای همچنان وجود این با اند،شده ساخته متفاوتی حرکتی هایمکانیزم با یابمین سیاری هایراه را  هایربات ؛دارد وجود ب

پس از بیان نکات مهم ربات  مقاله این در. باشااندمی شاانی یا و دارچرخ حرکتی مکانیزم دارای عموما ،اندشااده ساااخته تاکنون که یابیمین

 به نساابت مکانیزم این مزیت ؛و مطالب مربوطه ارائه شااده اساات اساات شااده گرفته نظر در ربات برای عنکبوتی پادار حرکتی مکانیزمیاب، مین

 واژگون احتمال و نداشااته را تعادل حفظ توانایی ،سااط  هم غیر و ناهموار سااطو  در دارچرخ هایمکانیزم که این اساات ،دارچرخ هایمکانیزم

ست، زیاد هاآن شدن شابه شرایط در تعادل حفظ توانایی ،ربات این برای شده گرفته نظر در پادارِ مکانیزم اما ا  مکانیزم این همچنین ؛دارد را م

شته زمین با کمتری تماس سط  ،شنی هایمکانیزم به نسبت سیار ،مین روی آن قرارگیری احتمال و دا  شده ساخته بدنه هرچه است؛ کمتر ب

یاب کاربردی پرداخته شده است تا جنبه پس به بررسی ساختار و طراحی یک ربات مین .بود خواهد کمتر نیز مین انفجار احتمال باشد، ترسبک

 کاربردی بودن بحث، بیشتر مشخص شود.
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