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 خلاصه

مقالات و تحقيقات متعددي براي بهبود نتايج و افزايش سرعت محاسبات در روند بهينه يابي براساس الگوريتم ژنتيك انجام ، طي ساليان اخيردر  

ن مراحل، اپراتور جهش مي باشد يكي از اي. شده است GAاين مسئله سبب بروز ساختارهاي مختلفي در مراحل مختلف بهينه يابي با . شده است

ابتدا روند حل مسئله بهينه يابي سطح مقطع و توپولوژي سازه ها  مقاله اين در. كه روش هاي مختلفي براي چگونگي اعمال آن پيشنهاد شده است

معيار مقايسه براي سنجش  .شده است مقايسه هم با مختلف هاي حالت اپراتور چهش به اختصار ارائه و در مختلف تشريح و در ادامه روش هاي

در تحقيق به عمل آمده سعي شده است تا شرايط يكسان براي . است GAبرتري هر يك از اين روش ها، سير همگرايي در روند بهينه يابي از طريق 

در نهايت . رفته شده استدر روند بهينه يابي ثابت در نظرگ GAبه همين منظور كليه اپراتورهاي ديگر . مقايسه روش هاي گوناگون برقرار شود

 .براي مقايسه از مثال هاي رايج در بهينه يابي وزن و توپولوژي سازه هاي خرپايي استفاده شده است
 

 بهينه يابي، الگوريتم ژنتيك، سطح مقطع، توپولوژي، اپراتور جهش :كلمات كليدي

 

 

  مقدمه .1
 

اين الگوريتم نخستين بار توسط جان . بر پايه قوانين حاكم بر طبيعت بنا شده است، يكي از روش هاي فرااكتشافي است كه (GA)الگوريتم ژنتيك 

از  .[2] سپس ايده وي توسط جمعي از دانشجويانش همچون گلدبرگ و آنن آربور توسعه يافت. [5] مطرح شد 5791هولند در دانشگاه ميشيگان در سال 

امروزه در  GA .[1-3] بهبود نتايج و افزايش سرعت محاسبات ارائه نمودند ،GAدامنه كاربرد  آن به بعد بسياري از محققين مقالات متنوعي درباره بسط

اين . [9-6] دارد و به عنوان يكي از روش هاي بهينه يابي سازه ها در زمينه الگوريتم هاي فرااكتشافي مطرح است مناسبيبهينه يابي سازه ها جايگاه 

بدين صورت است كه  در بهينه يابي سازه ها روند اجراي الگوريتم ژنتيك. ه به نقطه مورد كاوش قرار مي دهدرا بصورت نقط طراحيالگوريتم فضاي 

 براساس ،سپس عملگر انتخاب از بين جمعيت اوليه. ، به صورت تصادفي توليد مي شودطرح هاي مختلف سازه با عنوان رشتهابتدا يك جمعيت اوليه از 

عملگرهاي پيوند و جهش بر روي  در گام بعدي. منتخب را تعيين مي كند يجمعيت طرح موردنظر ارزيابي مي شود،كيفيت  متناسب باكه  شايستگي

تا برقراري  بهينه يابيشده و فرآيند جايگزين جمعيت اوليه  فرزندان جمعيت. ايجاد مي نمايدجمعيت منتخب اثر و جمعيت جديدي به نام فرزندان را 

در اين راستا طرح بهينه سازه هاي خرپايي در چهار دسته  .اين شيوه منطق كلي الگوريتم ژنتيك در طراحي بهينه سازه ها است .شرط خاتمه ادامه مي يابد

سطح ) [55]و بهينه يابي پيكربندي سازه  [51]، بهينه يابي سطح مقطع و توپولوژي [7] ، بهينه يابي سطح مقطع و هندسه[8] عمده بهينه يابي سطح مقطع

شده است كه  بهينه يابي سازه هاي خرپايي در زمينه هاي مختلف مطرح براياز اين رو مقالات متعددي . قابل بررسي است (توپولوژي و هندسهمقطع، 

 . [56 -52] سعي در بهبود نتايج داشته اند GAهر يك با ارائه پيشنهاداتي براي عملگرهاي 
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