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 خلاصه
)مصالح(  یخط ریبا در نظر گرفتن رفتار غ، (AMD) جرمی فعال محرکمجهز به  (،R/Cمسلح ) بتنهای سازه یبراسازه، مقاله کنترل فعال  نیدر ا

این مطالعه، توسعه کنترل سازه در محدوده های فرا ارتجاعی است که این نیازمند آن از مهم جنبه  یکشده است.  یبررس، LQRبه روش سازه، 

استفاده شده است. یک  Q-Hystاز مدل سازه  یدر نظر گرفتن رفتار چرخه ا یبرااشد. ، تابعی وابسته به زمان ب Kاست که ماتریس سختی سازه 

سیستم کنترل دهد که نشان می. نتایج در نظر گرفته شده است ، برای مطالعه عددیمجهز به محرک جرمی فعال در تراز بام ،طبقه 8 بتنی یقاب برش

 شده است. یاسازه یهاباعث کاهش پاسخ فعال،

  

 فعال جرمی محرک، LQR  ،Q-Hystکنترل فعال، غیر خطی، : کلیدیکلمات 

 

 

 مقدمه  .1
 

شود تنها توانایی متوازن نموودن فرکوانس ثوابتی ( دارای مشخصات فرکانسی و میرایی ثابتی است که همین امر سبب میTMDمیراگر جرمی تنظیم شونده )

دارای دو  TMD از ارتعاش )معمولا فرکانس اصلی ارتعاش سازه( را داشته باشد. ساختمانهای متعددی با استفاده از این سیستم غیر فعال اجرا شده است اموا

 نقیصه عمده است:

 محاسبه فرکانس اصلی سازه با دقت بالا امکان پذیر نیست. -1

 .تواند تغییر کندفرکانس اصلی سازه تحت بارهای شدید دینامیکی نظیر حرکات شدید زمین لرزه می -2
باشد که این حالت برای بارهایی نظیور بادهوای معموول مناسوب مواقعی موثر هستند که فرکانس اصلی سازه غالب می TMDاز این رو سیستمهای 

در پاسخ  است. این در حالی است که این سیستم برای سازه های نامنظم تحت حرکات قوی زمین کارایی مناسبی ندارد بویژه هنگامیکه چندین مود ارتعاش

،  STMDباعوث گردیود کوه میراگور جرموی تنظویم شوونده فعوال ) الوذکرفوو  TMDدینامیکی سازه موثر هستند. وجود هموین نوواقو و محودودیتهای 

ATMD  وHTMD [1]( مورد توجه واقع گردد. 

واقوع  TMDیک محرک مابین سازه و سیسوتم  ATMDاست. در سیستم  ATMDای یکی از جدیدترین روشهای کنترل فعال ارتعاشات سازه

 1ای بوه سوازه اعموال نمایود از ایون رو برخوی موولفین ایون سیسوتم را محورک جرموی فعوالمحاسبه شده را به صوورت لحظوهشده است که می تواند نیروی 

(AMDنامیده ) .اند 

لزلوه، در این مطالعه برای کنترل فعال سازه بتنی از محرک جرمی فعال استفاده شده است؛ از آنجاییکه در تحریکهای شدید اعمالی به سازه نظیور ز

ایون ایجاد تغییرشکلهای غیر ارتجاعی در سازه زیاد است لذا در نظر گرفتن رفتار غیر خطی هیسترزیس سازه بتنی امری ضوروری اسوت از ایون رو در  امکان

 ای غیرخطی سازه شده است.برای در نظر گرفتن رفتار چرخه Q-Hystهیسترزیس ز مدل امقاله 
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