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مطرح این�جا در که سوالͬ اما است. مشابه قطعه n عمر طول آزمون انجام به نیاز جدید، قطعه ͷی عمر طول پیش�بینͬ برای چͺیده: چͺیده:
طول در تحلیل، برای دیͽر بیان به بقا؟ زمان�های یا شͺست زمان�های کنیم؟ مشاهده را چیز�هایی چه آزمون انجام حین در که است این مͬ�شود
به مهندسین از بسیاری شده�اند)؟ (سانسور هستند کار حال در هنوز که قطعاتͬ اطلاعات یا است مفیدتر رفته�اند بین از که قطعاتͬ اطلاعات آزمون
توزیع�ها، از کلاسخاصͬ برای که داد خواهیم نشان ما مͬ�کند. فراهم مدل برای بیشتری اطلاع شͺست معتقدند و مͬ�دهند بیشتر اهمیت شͺست
اطلاعات شͺست عمر، طول مدل�های از تری بزرگ کلاس برای مقابل در و دارد عمر طول پیش�بینͬ در بقا به نسبت بیشتری اطلاعات شͺست

مͬ�شود. بررسͬ بیزی دیدگاه تحت پیش�بینͬ و است شده استفاده اطلاع اندازه�های از مقایسه برای مقاله، این در دارد. کمتری
متقابل اطلاع بیزی، پیش�بین توزیع پسین، توزیع پیشین، توزیع آنتروپی، کلیدی: کلمات

مͬ�کند معرفͬ را توزیع�ها از بفردی منحصر تابعͬ فراوانͬ، های توزیع
شانون آنتروپی که مͬ�شود اندازه�گیری آن توسط اطلاع مقدار که

صورت به که و مͬ�نامند

H (Q) = −
∫
f (q) log f(q)dq

عمر طول توزیع چͽالͬ f(y|θ)تابع کنید فرض مͬ�شود. تعریف
پارامتر پیشین fتوزیع (θ) و بقا تابع S (y|θ) = p(Y > y|θ)،
داده�های بردار توسط شده فراهم اطلاع مقایسه هدف باشد. θ
1
θ پارامترمانند از تابعͬ یا θ پارامتر مورد در y = (y1, y2, , yn)

زیر داده دونمونه تحت ،yv جدید قطعه ͷی عمر طول پیش�بینͬ یا و
مͬ�باشد.

شͺست Dkداده�های ≡ D (y, k) : k = n (١)
بقا Dkداده�های ≡ D (y, k) : k < n (٢)

آن در که

D (y, k) = (y1, .., yk, yk+1, ..., yn)

(١) حالت در مͬ�باشد. بقاها تعداد n − k و ها شͺست تعداد k و
شͺست ,y1زمان�های .., yk (٢) در و شͺست زمان�های nمولفه تمام

مͬ�باشند. بقا زمان�های yk+1, , yn و
درستنمایی تابع موجود، داده�های هم�توزیعͬ و استقلال فرض با

صورت به θ پارامتر برای

 Lk ∝
n∏

i=1

f (yi|θ) k = n

Lk ∝
k∏

i=1

f (yi|θ)
n∏

i=k+1

S(yi|θ), k < n

 (3)

مقدمه

شامل مدل هر و مͬ�کند پیروی عمر طول مدل ͷی از قطعه�ای هر
قطعه ͷی عمر طول پیش�بینͬ در بنابراین است، مجهولͬ پارامتر�های
در ترتیب همین به است، عمر طول مدل مورد در اطلاع به نیاز جدید
حقیقت این از عمر طول پیش�بینͬ در بقا و مشاهداتشͺست مقایسه
پارامتر�های برآورد در بیشتری اطلاع ͷی کدام که مͬ�کنیم استفاده
مͬ�توان نیاز مورد مشاهدات آوردن دست به مͬ�کنند.برای فراهم مدل
تصادفͬ طور به تعمیر، قابل غیر قطعه n که گرفت نظر در را وضعیتͬ
قطعه n شͺست زمان مͬ�توان سپس و مͬ�کنیم آزمون وارد و انتخاب
زمان تا مͬ�توان تنها محدودیت�هایی تحت شرایطͬ در اما نمود ثبت را
این در بمانیم. منتظر شود، انتخاب ثابت یا تصادفͬ مͬ�تواند که T
و باشند خورده شͺست T تا قطعات از تا r است ممͺن صورت
یا و مواجهیم اول نوع سانسور با که باشند کار حال در هنوز تا n− r

حال در بقیه و خورده شͺست تا r تنها که بخواهیم نحوی به را داده�ها
مشاهده مقایسه هدف، مͬ�شود. نامیده دو نوع سانسور که باشند، کار
و عمر طول پیش�بینͬ برای ،yiبقا زمان مقابل در yi زمان در شͺست

مͬ�باشد. مدل پارامتر�های برآورد
پیشین نقشتوزیع جمله از مͬ�شود مطرح نیز دیͽری سوالات همچنین
است؟ تاثیرگذار گویی پاسخ در نمونه حجم آیا چیست؟ نتایج این در
به عمر طول مدل�های از بزرگͬ خانواده به نمایی خانواده از را نتایج ما

مͬ�دهیم. تعمیم TTE١ نمایی زمان تبدیلات نام

اطلاع اندازه

آزمایش ͷی توسط شده فراهم اطلاع میزان معنای به اطلاع اندازه
مͬ استفاده آزمایش�ها جفت از بعضͬ مقایسه منظور به و است
ارتباطات در اطلاع قضایای در اساسͬ و مهم اید�ه�ی دو شانون �شود.
مفهوم ͷی اطلاع که است این اول، ایده�ی کرده�است. بیان مهندسͬ
اساس بر مͬ�گیرد، سرچشمه اول ایده از که ایده دومین و است آماری

time-transformed exponential١

١


