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هاي گوناگون فراهم هاي تحقيقاتي اميدبخشي در عرصه هاي چند كارگزاره، زمينهبا گسترش مفاهيم هوش مصنوعي و سيستم - چكيده
اسي، اقتصاد، فلسفه، دانش شن هاي گوناگون علمي مثل دانش كامپيوتر، جامعه هاي مختلف از حيطهتركيب فكرها و ايده. شده است

اي ي تشخيص محل پلاك خودرو نمونهسيستم چند كارگزاره. هاي چندكارگزاره ميسر شده استمديريت با استفاده از مفاهيم سيستم
ه در سيستم پيشنهادي از سه كارگزار دقت، سرعت و قاضي استفاده شد. است كه با استفاده از مفاهيم چندكارگزاره پيشنهاد شده است

كارگزار دقت با اعمال فيلتر گيبر و كنكاش بيشتر بر روي تصاويري كه كارگزار سرعت قادر به يافتن پلاك خودرو در آنها نيست، . است
سيستم فوق بر . كارگزار قاضي مسئوليت هماهنگي و مديريت سيستم را برعهده دارد. نمايدمحل پلاك را با سرعت و دقت بالايي پيدا مي

 .هاي ارايه شده كنوني از خود نشان دادوير تست شد و موفقيت بسيار چشمگيري در تشخيص صحيح نسبت به سيستمروي دويست تص

  .هتشخيص محل پلاك خودرو، سيستم هاي چندكارگزار -كليد واژه

 

 مقدمه -1

هدف اصلي اين مقاله ضمن ارايه مدل پيشنهادی، فراهم 
حل نمودن مرجعی مختصر براي محققان، جهت شناسايي م

به عنوان مثال (ي كاربري پلاك خودرو، مستقل از زمينه
  .باشدمی) نظارت ترافيكي، صدور صورتحساب و غيره

هاي بر اساس ي پلاك خودرو، تكنيكبراي استخراج ناحيه
نتايج ] ۴‐۱[شناسی رياضياتي تركيب آمار لبه و ريخت

بهنام عطاران، مهران . اندخيلي خوبي را از خود نشان داده
اولين كنفرانس ماشين بينايي و پردازش  (۱۳۷۹اهد ج

در مقاله خود از فيلتر سوبل برای استخراج ) تصوير بيرجند
ها، حجم گراديان و در اين روش. پلاک استفاده نمودند

اساس اين . شودواريانس محلي، در يك تصوير محاسبه مي
تغيير روشنايي در : ها مبتني بر اين ويژگي است كهروش

هاي ديگر تصوير بسيار چشمگيرتر و  نسبت به قسمتپلاك،
از پردازش بلوكي استفاده ] ۵[در مرجع . تر استتكرار شونده
هايي که لبه زياد و در اين مقاله نواحي يا بلوک. شده است

ي بالا دارند؛ به عنوان نواحيي كه امكان دارد واريانس لبه
روش از آنجايي كه اين . شوندپلاك باشند، مشخص مي

تواند براي وابسته به لبه مرزي پلاك خودرو نيست، مي
تصاوير با مرز نامشخص بكار گرفته شده و بسادگي و 

عيب روش فوق اين است كه . سازي شودپرسرعت پياده
كند؛ در تصاوير پيچيده دچار چون مبتني بر لبه كار مي

ها مشکل شده و  بطور ناخواسته بدليل حساسيت به لبه
ي هاي ديگري كه حجم و واريانس لبهمکانممكن است 

ي مثل ناحيه(بالايی دارند، بعنوان پلاک انتخاب شوند 
-با وجود اين، هرگاه با مراحل ريخت). رادياتور جلوي خودرو

هاي اضافه از تصوير در حال شناسي جهت حذف لبه
پردازش، تركيب شود، سرعت استخراج پلاك خودرو، در 

امير فريد . يابدر نسبتاٌ افزايش میهاي ديگمقايسه با روش
 ۱۳۸۵امينيان مدرس، اميرمسعود امينيان مدرس 

) چهارمين كنفرانس ماشين بينايي و پردازش تصوير ايران(
شناسی، گسترش و سايش استفاده  از اپراتورهای ريخت
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