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در اين سيستمها زمانبندي مؤثر بـراي اجـراي      . دارند امروزه سيستمهاي چندپردازنده اي كاربرد وسيعي در محاسبات موازي         - چكيـده 
اين زمانبندي بايد به گونه اي انجام گيرد كه بتواند زمان اجـراي كـل            . يك برنامة موازي جهت نائل شدن به كارآيي بالا امري حياتي است           

 بودن مـسئلة زمانبنـدي گـراف وظـايف،     NP-Hardبا توجه به . ا توجه به زمان وظايف و ارتباط بين پردازنده ها، كمينه نمايد          برنامه را ب  
رويكرد هاي مبتني بر روشهاي قطعي در اين زمينه كارا نخواهند بود؛ بنابر اين استفاده از پردازش تكاملي و به طور عمـده الگوريتمهـاي           

ماتاي يـادگير و تلفيـق مفـاهيم ژن،    ابا تركيب الگوريتم ژنتيكي و آت. تركيبي براي حل اين مسئله موثر مي باشدو الگوريتم هاي    ژنتيك
 از زمان هم استفاده ، بطوريكه با دست يافتگراف وظايفكروموزوم، اقدام و عمق، مي توان به يك روش جستجوي كارا براي حل مساله 

 افتـادن  بـدام  از و كنـد  مي پيدا گيري چشم افزايش به جواب، رسيدن سرعت جستجو، رآيندف در ژنتيك الگوريتم و يادگير آتاماتاي
خودترميمي، توليـد مثـل،     كوششي است در جهتمقاله الگوريتم پيشنهادي در اين .شود مي جلوگيري محلي هاي حداقل در الگوريتم

  . از ويژگي هاي مهم الگوريتم تركيبي است كه)هدايت(جريمه و پاداش 
يكرد جديد در اين الگوريتم علاوه بر تركيبي بودن الگوريتم، بر پاية كوتاهتر كردن طول مسير بحراني و كاهش هزينة ارتباطات بين رو

در نهايت نتايج عملي حاصل از پياده سازي روش ارايه شده نشان مي دهد كه مي توان يك زمانبندي مناسب در زمان . پردازنده اي است
  .به الگوريتمهاي مشابه پيدا كردبسيار كمتري نسبت 

  
   .  زمانبندي چند پردازنده اي، گراف وظايف و الگوريتمهاي ژنتيك-كليد واژه

 مقدمه -1

امروزه سيستمهاي چندپردازنده اي كاربرد وسيعي در 
در اين سيستمها زمانبندي مؤثر براي . محاسبات موازي دارند

ي بالا امري اجراي يك برنامة موازي جهت نائل شدن به كارآي
اين زمانبندي بايد به گونه اي انجام گيرد كه . حياتي است

بتواند زمان اجراي كل برنامه را با توجه به زمان وظايف و 
مسئلة زمانبندي گراف . ارتباط بين پردازنده ها، كمينه نمايد

بنابراين رويكرد هاي . است] NP-Hard] 3وظايف يك مسئله 
ن زمينه كارايي چنداني مبتني بر روشهاي قطعي در اي

استفاده از الگوريتمهاي پردازش تكاملي و به . نخواهند داشت
الگوريتمهاي پردازش و طور عمده الگوريتمهاي ژنتيك 

با توجه به ماهيت غير قطعي كه دارند؛ براي تركيبي تكاملي 
  .حل اين مسئله موثر مي باشد

ظايف در رويكرد هاي قبلي براي حل مسئلة زمانبندي گراف و
روي معماري چندپردازنده اي چند الگوريتم غيرژنتيك 

در اين زمينه شش الگوريتم غيرژنتيك . پيشنهاد شده است
، ]5[ ،DLS] 6 [ETF:وجود دارد كه عبارتند از] 4[مهم 

LAST] 7[ ،HLFET] 8[ ،ISH] 9 [وMCP] 10 .[ از بين
 بهترين الگوريتم غيرژنتيك براي حل MCP اين الگوريتمها،

و به همين علت براي ارزيابي و مقايسة  ن مسئله مي باشداي
الگوريتمهاي ]. 4[الگوريتمهاي ديگر استفاده مي گردد 

قديمي سعي در ساده تر كردن فرضيات خود دربارة گراف 
خي از الگوريتمها فرض مي بربه طور مثال . وظايف داشتند

كنند هزينه هاي محاسباتي تمام وظايف يا كارها يكسان 
 و بعضي ديگر اين هزينه ها را اختياري در نظر مي است
تعدادي از الگوريتمها، وزن يالها، يعني هزينة ارتباطات . گيرند

تعداد ].  4[بين پردازنده ها را برابر با صفر فرض مي كنند 
  پردازنده ها نيز در برخي الگوريتمها محدود و در برخي

در  تركيب آتاماتاي مهاجرت اشيا و الگوريتم ژنتيك براي زمانبندي گراف وظايف
  معماري چند پردازنده اي
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