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 چکیده

کاربرد دارد. هم مسائل برنامه ریزی خطی و هم مسائل غیر خطی را می توان  الگوریتم مکعبی برای تمامی مسائل بهینه سازی

با الگوریتم مکعبی حل نمود. در این فصل ابتدا الگوریتم اصلی که برای مسائل تک هدفی طراحی شده است آورده می شود. 

هدفی آورده می شود. با الگوریتم پس از بحث در این مورد، الگوریتم اصلاح شده پیشنهادی  برای مسائل برنامه ریزی چند 

اصلاح شده برای مسائل برنامه ریزی چند هدفی، چگونگی محاسبه مجموعه کارا و یا مجموعه تعادل را مورد بحث قرار می 

 دهیم.

 الگوریتم مکعبی، ثابت لیپ شیتز، قاعده حذف، نقاط کارا، نقاط تعادل  های کلیدی:واژه 

 مقدمه  -1

 

زی بر کسی پوشیده نیست. در جای جای جامعه و در بین تمامی اقشار از مردم  برنامه ریزی به عنوان امروزه اهمیت برنامه ری

امری روزمره در آمده است. اولین مسائلی که در بهینه سازی مورد بررسی قرار گرفتند، به دلیل سادگی، مسائل خطی با یک 

هدفی بحث می شود که توابع هدف در ان هم می توانند خطی  و تابع هدف بودند. در این مقاله روی مسائل برنامه ریزی چند 

هم غیر خطی باشند. در این مسائل هدف هایی وجود دارند که لزوما در یک جهت نیستند و در دنیای واقعی عموما در خلاف 

 ادامه می آوریم.جهت هم و متضاد با هم هستند. برای استفاده از الگوریتم مکعبی نیاز به مقدماتی است که آنها را در 

 مساله زیر را در نظر بگیرید: 

(1-1       )   inf , , 0.nS x x X R X   

که در آن  X  اندازه مجموعهX  و:S X R  یک تابع پیوسته روی مجموعهX  .است 

nXروش افراز : 1-1تعریف R  از زیر مجموعه های مجزای به تعدادیiX X   بطوریکهiX X  را روش افراز

ها  iبندی مولد گویند. بعلاوه اگر برای همه iX عددی ثابت باشد در اینصورت روش افراز بندی مولد را با اندازه یکسان

 گویند. 

nXموعه یک روش افراز بندی مولد برای مج: 2-1تعریف  R .قاعده چگونه انتخاب کردن  را در نظر بگیرید

iنقطه ix X  را قاعده انتخاب نقطه مولد گویند و به نقاط انتخاب شدهix.نقطه مولد گفته می شود ، 

nX( و یک روش افراز بندی مولد برای مجموعه 1-1مساله برنامه ریزی ): 3-1تعریف  R .قاعده چگونه  را در نظر بگیرید

xکه مطمئنا شامل  iXحذف کردن زیر مجموعه ای مانند    .نیست را قاعده حذف نامند 


