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 چكیده
توانند انرژی ارتعاشی ساازه  ند که با هماهمنگ شدن با خصوصیات سازه میها هستشده از جمله ابزارهای کنترل ارتعاش سازههای جرمی تنظیممیراگر

هاا نسابن باه ارکاان      شاده و کاساتح اساساین آن   را مستهلک کرده و پاسخ آن را کاهش دهند. به منظور بهبود عملکرد میراگرهای جرمی تنظایم 

نامه سازوکاری جدید برای تغییار مشصصاات   شنهاد شده اسن. در ایح پایانها پیاعال و واقی متنوعی برای ایح سیستمتنظیم، سازوکارهای اعال، نیمه

شود که اساس آن بر تغییر گشتاور اینرسی جرمی استوار اسن. طراای ایح سیستم به صورت یاک میراگار   ارتعاشی یک سیستم میراگر جرمی ارائه می

توانند به صورت محادود تغییرمکاان داده و آرایشای جدیاد     ی متصل به آن میهاای اسن که جرمپذیرد. طرح ایح آونگ به گونهجرمی آونگی انجام می

ساازی ابازار   ساازی و شابیه  مادل  شاود. بندی جدید آونگ، گشتاور اینرسی جرمی تغییر یااته و ارکان  ارتعاش آن بازتنظیم میاتصاذ کنند. با ترکیب

شود. پارامترهای طراای سیستم کنترل باا تشاکیل جادولی از    آزادی انجام میبرای سازه یک درجه ر قالب یک سیستم کنترل ارتعاش پیشنهادشده د

ساازی سیساتم کنتارل پیشانهادی اااکی از      نتایج به دسن آماده از شابیه  . شودهای جستجوی عددی بهینه میمقادیر مصتلف پارامترها توسط روش

 .اسنشده تنظیم سبن به االن کنترل با میراگر آونگی معمولیسازه ندرصدی اداکثر پاسخ  43بل اطمینان ابزار کنترل و کاهش عملکرد مؤثر و قا

 
 ابزار کنترل، میراگر جرمی آونگی کاهش ارتعاشات،  کلیدی: هایواژه

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


