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 خلاصه

 مدلسازي مختلف كاربردهاي در اي ويژه جايگاه كوتاه، زمان در نقطه شماري بي تعداد بعدي سه مختصات مستقيم برداشت با اسكنرها ليزر امروزه

 حال اين با كند، مدل را صحنه موثري طور به تواند مي اطلاعات بالاي افزونگي وجود با ليزراسكنر ايستگاه هر اگرچه. اند نموده پيدا بعدي سه

 هر اينكه به توجه با. نمود اسكن مختلفي هاينما از را آن بايستي شئ يك از كامل بازسازي براي پنهان، نواحي و ديد ميدان هاي محدوديت بواسطه

 مرجع هم آن به كه شوند داده انتقال مشترك مختصات سيستم يك به بايستي مختلف نقاط ابر همه است، خود محلي مختصات سيستم داراي اسكن

. سطح بر مبتني و تصوير بر مبتني ،تارگت بر مبتني روشهاي شامل دارد وجود نقاط ابر سازي مرجع هم براي مختلفي هاي روش  .گويند سازي

 در. است گرفته قرار ارزيابي و سازي پياده مورد  ICPراهكار اساس بر جااين رد و است برخوردار بالايي دقت و اتوماسيون سطح از اخير روش

 حدآستانه روش چند بين اي همقايس مطالعه يك تحقيق اين در كه باشد مي صحيح متناظر نقاط جفت كردن پيدا مسأله مهمترين ICP  راهكار

 پايدارتر و تر دقيق نمودن مرجع هم براي كه دهند مي نشان آزمايشات  نتيجه. است آمده بعمل سازي مرجع هم جهت متناظر نقاط روي بر گذاري

 تأثيرگذار املع بعنوان سطوح شكل تحقيق اين در همچنين. كرد هاستفاد متناظر هاي نرمال بين زاويه و نقاط بين فاصله معيار دو تركيب از توان مي

 تند هاي شكستگي با سطوح براي الگوريتم كارايي از كه دهد مي نشان آزمونها نتايج. گرفت قرار بررسي مورد  سازي مرجع هم دقت و كارايي در

 .شود مي كاسته هموار سطوح و

 
 نكواترنيو، ICPهم مرجع سازي، نقاط متناظر، حدآستانه گذاري، كلمات كليدي: 

 
 

   مقدمه  .1

 
 كه باشد، مي آنها بعدي سه سازي مدل و اجسام سطوح از بعدي سه هاي داده تهيه كامپيوتر بينايي و فتوگرامتري در اهداف مهمترين از يكي امروزه

 اجسام، CAD مدل تهيه ،3ها ربات هدايت ،]3[2صنعتي كارخانجات كيفيت كنترل ]2]و[1[ 1معكوس مهندسي در جمله از آن مختلف هاي كاربرد

 اين در. است شده زمينه اين در اي گسترده تحقيقات انجام سبب ،]4[انيميشن كاربردهاي براي انسان صورت بازسازي تاريخي، ابنيه و 4فرهنگي ميراث

يكي از تجهيزات  .]8[ و ]7[ ،]6[ ،]5[است گرديده ارائه اشياء سطح از بعدي سه هاي داده تهيه و استخراج براي مختلفي هاي روش و ها تكنيك راستا

باشند. ليزراسكنرهاي زميني مي توانند در يك زمان كوتاه، مختصات سه بعدي  مهم براي برداشت اطلاعات سه بعدي محيط،  ليزر اسكنر هاي زميني مي

 .]10[ و ]9[تعداد بي شماري نقطه را اندازه گيري كنند

مختلفي اسكن شود تا بتوان به طور كامل آن را بازسازي نمود. به دليل اينكه هر اسكن، سيستم در بسياري از موارد شئ بايستي از زواياي  

شناخته  5مختصات محلي خود را دارد، همه ابر نقاط بايستي به يك سيستم مختصات  واحد انتقال داده شوند كه اين فرآيند تحت عنوان هم مرجع سازي

ليزر اسكنرهاي زميني در اجرا توسط يك فرآيند عمليات زميني پس از نصب تعدادي تارگت و اندازه گيري  . براي اين منظور امروزه اكثر]10[مي شود

ف به يكديگر مختصات دقيق آنها در هر ايستگاه با استفاده از نشانه روي به تارگت و اسكن آن با حد تفكيك بالا، ابر نقاط حاصل از ايستگاه هاي مختل
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