
 

 

 بر رويمطالعه موردي  همراه بهسرعت  محدودیتکنترل  يها روش
  شیرازي بزرگراه صیاد

  
، دانشگاه صنعتی کامپیوتردانشکده ریاضی و علوم ارشد تحقیق در عملیات،  کارشناس، روزبه ابرازي

  1رامیرکبی

 ،دانشکده ریاضی و علوم کامپیوتر دانشجوي کارشناسی ارشد علوم کامپیوتر،، یمحقق مهناز آقا
  2ردانشگاه صنعتی امیرکبی

دانشگاه  ،دانشکده ریاضی و علوم کامپیوتر، تمام علوم کامپیوتر استاد، یسید مهدي تشکري هاشم
  3رئیس پژوهشکده سیستم هاي حمل و نقل هوشمند دانشگاه صنعتی امیر کبیر ،رصنعتی امیر کبی

66483344 ،r.ebrazi@aut.ac.ir1 

66483344 ،m.mohaqeq@aut.ac.ir2 

02166406322 ،hashemi@aut.ac.ir٣  

  
  چکیده

ي شخصی جهت استفاده  ناشی از رفتارهاي خودمحور وسائل نقلیه ها تراکم موجود در بزرگراهبخشی از 
هاي مدیریت پویاي  از زیر ساخت هاي موجود است و چنانچه این رفتارهاي خودمحور از طریق تکنیک

ها  اي در وضعیت ترافیکی بزرگراه ترافیک با رفتارهاي قابل کنترل جایگزین شوند، بهبود قابل ملاحظه
هاي جدید و کاراي مدیریت پویاي ترافیک، جهت کنترل جریان ترافیک  تکنیک یکی از. گردد حاصل می

 محدودیتکنیم که چگونه کنترل  در این مقاله نخست بیان می. سرعت است محدودیتها، کنترل  بزرگراه
سرعت  محدودیتهاي کنترل  شود، سپس مروري بر روش سرعت منجر به بهبود شرایط ترافیکی می

عه موردي بر روي بزرگراه صیاد شیرازي با استفاده از الگوریتمی پیشنهادي و در شبیه مطال. خواهیم داشت
توان به کاهش معنی  ترین نتایج بدست آمده از شبیه سازي می از مهم. صورت گرفته است AIMSUNز سا

  .سفر اشاره کرد يها زمان مجموع در يدرصد 9.06درصد در زمان تأخیر و کاهش  10.96دار 
  

ي حمل و نقل ها ستمیس، کنترل محدودیت سرعت ،مدیریت پویاي ترافیک ،کنترل ترافیک :واژهکلید 
  .هوشمند

   

mailto:r.ebrazi@aut.ac.ir
mailto:m.mohaqeq@aut.ac.ir
mailto:hashemi@aut.ac.ir

