
 

 

خودروها جهت به  زمانی مکانی مابینروابط  تشخیصیک روش به منظور  بررسی
  پیشرفته کارگیري در سامانه هاي دستیار راننده

  
واحد علوم و  - دانشگاه آزاد اسلامی  - GISگروه سنجش از دور و   -دانشجوي کارشناسی ارشد ،صابر عبدلی

 1تحقیقات تهران

 نصیرالدین خواجه دانشگاه  -نقشه برداري دانشکده  -مکانی اطلاعات يسیستمها استادیارگروه ، محمدرضا ملک
 2طوسی
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  چکیده

سوانح ی نقش برجسته اي در کاهش یخودرو میان ده پیشرفته بر پایه سنسورهاينسامانه هاي دستیار ران هامروز
پیشرفتهاي اخیر در سامانه هاي اطلاعات مکانی و تعیین موقعیت  .دارند ه یافته برعهدهرانندگی در کشورهاي توسع

ماهواره اي نوید بخش خدماتی نوین در صنعت حمل و نقل جاده اي به خصوص در راستاي تولید خودروهاي هوشمند 
علاوه بر برطرف ساختن برخی از  این سامانه هاارائه خدمات ایمنی به رانندگان بر پایه تلفیق . در آینده خواهد بود

می تواند پایه اي جهت برطرف ساختن کلیه  مرسوم ي صوتی و تصویرينده هانجضعف هاي سیستم هاي مبتنی بر س
را مورد  خودروو پویا بین دو  استیاین مقاله ابتدا روابط مکانی ادر  .باشد رانندهخودروي بدون  یک اطلاعات لازم براي

با بیان انواع چهار چوب مرجع براي این روابط ضرورت ایجاد مرجعی مشترك در روابط مکانی بررسی قرار داده سپس 
امید  .در انتها با بیان بازه هاي جبرآلن روشی جهت بیان روابط مکانی در زمان ارائه خواهد شد. را تشریح می نمائیم

سوانح جاده ایی که  ایی از  روها سهم عمدهروش در خوداست با ظهور سامانه هاي دستیار راننده پیشرفته برپایه این 
  .ناشی از سهل انگاري راننده بوده کاهش یابد

  
روابط زمانی بیان ، چهارچوب مرجع، پویا، روابط مکانی یستاوابط مکانی اسامانه دستیار پیشرفته راننده، ر :کلید واژه
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