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 دهیچک

کنترل ترافیک در شبکه هاي چراغدار یکی از مهمترین مولفه ها در سیستم هاي مدیریت حمل و نقل 
مینیمم سازي تاخیر و توقف و ماکزیمم سازي پهناي باند  در شرایط زیر اشباع.می باشد (ATMS)پیشرفته

معیارهاي مورداستفاده معمول هستند،اما در شرایط فوق اشباع به دلیل احتمال پس زدگی هاي صف نیاز به 
  .تعریف معیارهاي کارآیی جدید با شامل شدن پروسه ي مدیریت صف می باشد

ی براي تقاطعاتی که دچار پس زدگی صف و انسداد یک مدل بهینه سازي چراغ هاي شریانن مقاله یدرا
 يکرد اشباع و نرخ بندیکنترل رشد صف در رو ياست براین سیا.خطوط می شوند،معرفی شده است

 يزیک روش برنامه ریق یمساله ازطر .شده است یدار طراحینگه داشتن صف در حالت پا يک برایتراف
ج ینتا. با تقاطعات چراغدار به کار گرفته شده است فوق اشباع یانیک شری يو برا است حل شده یاضیر
 یعملکرد مطلوبسه شده است ویمقا synchroچراغ در  ينه سازیج حاصل از بهیبا نتا ين مدل سازیا
  .، ارائه نموده استو گرفتگی خطوطصف حفظ پایداري صف و جلوگیري از پس زدگی  درجهترا
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