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  چکیده

  

. خودروها توسط پلاك خودروها انجام می شود یکی از مهمترین و اصلی ترین وسیله شناسایی 
انجام پذیرفته است که در آنها پس از تاکنون تکنیک هاي مختلفی براي تشخیص پلاك خودروها 

براي کار سیستم تبدیل می محل یابی پلاك با استفاده از عمل چرخش زاویه پلاك را به زاویه نرمال 
کاراکتر ها با همان زاویه تصویر اصلی   ،ناحیه پلاك پس از مکان یابی پلاك کنند. سیستم پیشنهادي

زرنیک ویژگی هاي کاراکتر ها استخراج می شود و  ممانبا استفاده از  از داخل پلاك استخراج شده و
نیاز به  دمزرنیک ع مماناز جمله خواص استفاده از شبکه عصبی براي تشخیص ارسال می شود.به 

تی براي حکه به رابهره می برد  از ممان هاي متعامد تابع چرا که اینچرخش کاراکترها می باشد 
با استفاده از تکنیک تنظیم  در این مقالهساخت ویژگی هاي مستقل از چرخش استفاده می شوند.

تبدیل می   Otsuبا روش باینري تصویري  تصویر پلاك به ،و الگوریتم آستانه یابی محلی کنتراست
 ،که تفاوت این روش براي بهبود تصویر با روش عادي باینري کردن با انتخاب مقدار آستانه ثابت شود

  نشان داده شده است.
  

، مقدار آستانه، عملیات ودرو، لبه یابی، پروجکشنتشخیص پلاك خعملیات پیش پردازشی،  واژه: کلید
  مورفولوژي، ممان زرنیک.
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