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          Abstract 

 
              Active tuned mass damper (ATMD) control systems for civil engineering structures have attracted considerable 

           attention in recent years,This paper emphasizes on the application of fuzzy logic (FLC) to design control scheme 

           for getting the best results in the reduction of the building response under earthquake excitation.Therefore , the 

           proposed method has the advantages of the fuzzy logic (FLC) algorithm to handle the uncertain as well nonlinear 

           phenomena. The building is modeled as a shear frame and the problem  is  solved  in  state  space. The  proposed               

           method is applied to an 11-story realistic building.The result obtained from the  proposed control  scheme  (FLC)  

are compared with those obtained from the (TMD) , and linear quadratic requlator (LQR) control methods . It is 

found that the FLC is highly effective in reduction of the seismically excited example building. 
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  همذهَ .1

 

یک هغبلَ هِن ّ لبثل هلاحضَ دس عشاحی عبصٍ ُبی هٌِذعی ػوشاى کبُؼ کویت ُبی پبعخ عبصٍ 

یکی خصْصب صلضلَ ّ ُوبًٌذ عشػت، تغییش هکبى، ؽتبة ّ ًیشّ تحت تبثیش ثبسُبی  دیٌبه

سّػ ُبی کٌتشل عبصٍ خضء اعتشاتژی ُبیی ثشای سعیذى ثَ ُذف هزکْس هی ثبد اعت. 

ثبؽٌذ.کَ دس لبلت کٌتشل فؼبل، کٌتشل غیش فؼبل،کٌتشل ًیوَ فؼبل ّ کٌتشل هشکت یب 

 ُیجشیذ عجمَ ثٌذی هی ؽًْذ.
تْخَ هحممیي دس عَ دَُ اخیش هغبلَ کٌتشل عبصٍ ُب دس همبثل ثبسُبی هحیغی هْسد 

. هیشاگشُبی خشهی تٌظین ؽذٍ خضء لذیوی تشیي ّعیلَ ُبی کبُؼ صیبدی لشاس گشفتَ اعت

استؼبػ عبصٍ دس همبثل ثبسُبی دیٌبهیکی هحیغی ُغتٌذ.هفِْم کٌتشل استؼبؽبت ثب اعتفبدٍ 

هیلادی ثبص هی گشدد ٌُگبهی کَ فشام یک ّعیلَ  9999اص هیشاگش خشهی تٌظین ؽذٍ ثَ عبل 

. عیغتن ُبی هیشاگش خشهی استؼبؽبت سا اختشاع کشد کَ خبرة استؼبػ ًبهیذٍ هی ؽذکٌتشل 

تٌظین ؽًْذٍ فؼبل صهیٌَ ُبی تحمیمبتی خذیذ ّ گغتشدٍ ای سا ایدبد کشدٍ اًذ ّ دس ایي 

ایي عبلِب پیؾشفت ُبی لبثل هلاحضَ ای دس ایي عیغتن ُبی خبرة اًشژی  فؼبل ؽذٍ اعت . 

ء عیغتن ُبی کٌتشل فؼبل هحغْة هی ؽًْذ کَ دس عْل هذت تحشیک عیغتن ُبی خبرة فؼبل خض

ثَ ّعیلَ یک پشداصؽگش دیدیتبلی هشکضی کَ الگْسیتن ُبی کٌتشلی دس آى پیبدٍ عبصی 

خْاُذ ؽذ ّ یک هٌجغ اًشژی خبسخی کَ هتٌبعت ثب پبعخ عبصٍ ًیشّی کٌتشلی فؼبل سا دس 

اگش ّ دس ًتیدَ ثَ عبصٍ ثشؽی تحت فبص هخبلف حشکت عبصٍ تْعظ ػولگشُبیی ثَ خشم هیش

. ُذف الگْسیتن ُبی کٌتشلی فؼبل تؼییي ثِیٌَ ًیشّی کٌتشلی فؼبل کٌتشل ّاسد هی کٌذ

 LQR   ،LQG  ،clipped control  ،bang-bang controlاعت کَ ثَ ػٌْاى ًوًَْ الگْسیتن ُبی کلاعیک 

 ،sliding mode control  ،pole assignment  ،independent model space control (IMSC)  الگْسیتن ُبی ّ،

خضء الگْسیتن ُبی کٌتشل  (ANFIS)فبصی -، ػصجی (GFLC)فبصی -، ژًتیک (FLC)ُْؽوٌذ فبصی 

 (FLC)ػولکشد عیغتن کٌتشل ُْؽوٌذ فبصی فؼبل هحغْة هی ؽًْذ. دس ایي تحمیك ثشای همبیغَ 

تبیح ًؾبى هی دُذ کَ ػولکشد ًیض اعتفبدٍ ؽذٍ اعت. ً (LQR)اص عیغتن کٌتشل کلاعیک 


