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  :چكيده

 مديريت اشياء رد اين كاربردهاي داشته و از جمله  كاربردهاي بسيارGPSهاي تعيين موقعيت مانند    امروزه سيستم
شان با    مردم در زندگي روزمره اشياء متحركي هستند كههايي از  نمونهها  اتوبوسوها  واپيماها، كشتيه. باشد متحرك مي

سيستمهاي مديريت اشياء متحرك نيز با هدف بهينه نمودن استفاده از  .كنند ها استفاده مي ها سروكار داشته و از آن آن
تي اشياء فوق در هر نقطه از مديريت اشياء متحرك دسترسي به اطلاعات حركمنظور از . اند امكانات فوق توسعه يافته

 فوق نيز همراه با خطا شتباه باشد، اطلاعات حركتيبديهي است اگر تعيين موقعيت اشياء همراه با خطا يا ا. باشد زمان مي
ماني بيشتر زاهميت دقت درتعيين موقعيت اشياء متحرك . يابد واشتباه بوده، در نتيجه قابليت اعتماد به سيستم كاهش مي

 همينطور خطاي خود درنتيجه به علت خطاي ناشي از تعيين موقعيت و.  حركت اشياء فوق در شبكه باشدمي شود كه
 در حالت كلي .د داشتنكمي با آن فاصله خواه و هاي اشياء متحرك دقيقا منطبق بر خطوط شبكه نبوده شبكه، موقعيت

 Mapها  سيستم تعيين موقعيت بر شبكه راههاي تعيين شده اشياء متحرك توسط يك  به عمليات منطبق نمودن موقعيت

Matchingدر اين مقاله نيز روشهاي . شود  گفته ميMap Matching موجود بررسي شده و در نهايت يك روش 
  .گردد مناسب براي استفاده در يك سيستم مديريت اشياء متحرك پيشنهاد مي

سيستم  اشياء متحرك، ،(GPS) جهاني سيستم تعيين موقعيت،هاي تعيين موقعيتسيستم :واژگان كليدي   
   Map Matchingمديريت اشياء متحرك،

 
  مقدمه1
ها  آن) موقعيت، شكل يا هردو(اشياء متحرك در حالت كلي اشياء مكاني در برگيرنده زمان هستند كه هندسه    

ها متحرك  به آناگر تنها موقعيت اشياء تغيير كند . ]4[باشد  به صورت پويا در طول زمان در حال تغيير مي
 .]8[اي گويند  ها متحرك ناحيه ها نيز تغيير نمايد به آن اي و اگر علاوه بر موقعيت شكل يا اندازه آن نقطه

هستند كه اكثر مردم در ) اي نقطه(ها همگي اشياء متحركي  ها و تاكسي ها، قطارها، اتوبوس هواپيماها، كشتي
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