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  چکیده

به عنوان ابزار میرایی براي کاهش ارتعاشات وارد به سازه فوقانی مـورد توجـه مـی  LRB لاستیکی با هسته سربی یا در سال هاي اخیر، جداگرهاي پایه

 –آن از مـدل بـوك باشند. این ابزار به دلیل وجود هسته سربی در داخل بدنه لاستیکی رفتار غیرخطی از خود نشان می دهند و عمدتا براي بیان ترم هیسترزیس 

ی که مـی خواهـد کنتـرل شـود، شناخت پارامترهاي موجود در سیستم یا دینامیک هاي سیستم کنترلی مناسب،اي طراحی یک مجموعه برون استفاده می شود. 

و تعیین مشارکت هر کدام از پارامترها در تشکیل نیروي غیرخطی جداگر تحت رکوردهاي زلزله  LRBدر این مقاله براي تحلیل رفتار جداگر پایه  .استبسیار مهم 

 به گام استفاده شده است. براي ایجاد داده هاي شبه آزمایشگاهی از یک برنامه مرجع به عنوان یک مثال کاربردي استفاده شده است. یک روش شناسایی گام  از
  

   ساختمان معیارون،  - ، مدل بوك LRB شناسایی، جداگر پایه: کلیدي هايواژه

  

 مقدمه .1

به آن توجه شده است، هر  ریاخ ياست که در سال ها یاز موضوعات یکیجداگر  نیبا ا هیشده پا وکنترل سازه جدا LRB هیرفتار جداگر پا

است که در هسته  یرخطیغ يرویآن به خاطر وجود ن علت و بوده استکمتر  اریبس یخط کیالاستومر يبا جداگرها سهیتوجه در مقا نیچند که ا

معمولا از مدل  سیسترزیترم ه انیشود. در ب یاستفاده م یرخطیغ يروین نیا انیب يبرا یمختلف ي. از ترم هادیآ یبه وجود م LRBجداگر  یسرب

مخصوصاً  یخطریمختلف غ يالمان ها سیسترزیرفتار ه انیب يپرکاربرد برا ياز مدل ها یکیون  - شود. مدل بوك یاستفاده م] 2و1[ون  -بوك

  nاز جمله  دیگر يوجود دارد که وابسته به پارامترها z یرخطیپارامتر غ ون، –مدل بوك در شود.  یسازه ها استفاده م دراست که  ییرایم يابزارها

 ،A   ،β   ،γ یخروج يرویمطابقت را با ن نیشتریحاصل شده ب یخروج يرویکه ن يپارامترهاست به گونه ا نینمودن ا دایپ ،یی. هدف از شناسااست 

 اً ] که عمدت15 و13 و 12 و11 و10 و9 و8 و7[ شده است ارائهروش هاي شناسایی متعددي براي پیدا نمودن این پارامترها داشته باشند.  یواقع يابزارها

. می باشد LRBهدف از نگارش این مقاله، تحلیل رفتار جداگر پایه مورد استفاده قرار گرفته اند.  MRبراي میراگرهاي به دلیل مشابهت کاربرد، 

]  استفاده خواهد شد تا میزان مشارکت هر یک از پارامترها در تولید نیروي غیرخطی جداگر 4یک روند شناسایی گام به گام [براي این تحلیل از 

  معلوم شود.

 

 ون اصلاح شده  –معرفی مدل بوك  .2

که در سازه وجود هاي غیرخطی و دیگر المان  جداگرهاي پایه غیرخطی،  MRون به طور گسترده در مدلسازي میراگرهاي  - از مدل بوك

  : ]3[ به صورت زیر است به کار می رود براي نمایش سیستم هاي هیسترزیس یکی از این مدل ها کهدارد استفاده شده است. 

)1(  )Dkz(t)-(1+kx(t)=f(t)   
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پارامترهاي بدون بعد  γ و  و  Aو   < 0 > 1و  k < 0و  لیمست یجابجای D <0  ،پلاستیکبه  الاستیکانتقال از ناحیه  پارامتر  n < 1 در این رابطه

 -ده وروديهاي شناسایی که از دا روشنقصی که به مدل اصلی وارد است، این است که  حلقه هیسترزیس را کنترل می کنند.هستند که شکل 

ون اغلب  –شکل، کاربران مدل بوك مون را تعیین کنند. براي فائق آمدن بر این  - نمی توانند پارامترهاي مدل بوك ،ی کنندمخروجی استفاده 

دلخواه ثابت می گیرند. این واقعیتی است که باعث می شود مقایسه پارامترهاي شناسایی شده مشکل شود. بنابراین بعضی از این پارامترها را مقادیر 




