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طرح هاي تركيبي براي رديابي هدف سه بعدي با استفاده از 

IRST 

  2، محسن معصومي

  دانشگاه آزاد اسلامي، واحد كازرون، گروه مهندسي برق، كازرون، ايران

 دانشگاه آزاد اسلامي، واحد جهرم، گروه مهندسي برق، جهرم، ايران

m.sorushmehr@yahoo.com   

بلادرنگ مورد استفاده قرار  تواند ميآسان است و 

 IRST الگوريتم رديابي، ،اختارهاي تركيبي

  مقدمه -1

هواپيماي نظامي پيشرفته، به سنسورهاي متنوعي براي 

اگر سنسورها بي . كمك به خلبان، مجهز شده است

 تواند مينقص و عالي باشند، در اين صورد رديابي هدف 

بطور كلي، سنسورها، . با علم هندسه ساده انجام گيرد

بي نقص نيستند و اندازه گيري آنها به خاطر نويز، خراب 

بر اين، يك سنسور منفرد، ممكن است علاوه 

به . نتواند تمامي اطلاعات مربوط به هدف را فراهم آورد

اين دليل، فيلترها و چندين، سنسور، براي ارتقاء 

توانمندي هاي رديابي هدف، مورد استفاده قرار مي 

را با قدرت تفكيك خوب مورد اندازه  بردمي توان 

زاويه (گيري هاي زاويه اي گيري قرار دارد، اما، اندازه
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طرح هاي تركيبي براي رديابي هدف سه بعدي با استفاده از 

IRSTاندازه گيري هاي رادار و 

، محسن معصومي*1ميترا سروش مهر

دانشگاه آزاد اسلامي، واحد كازرون، گروه مهندسي برق، كازرون، ايران

دانشگاه آزاد اسلامي، واحد جهرم، گروه مهندسي برق، جهرم، ايران

m.sorushmehr@yahoo.com :رايانامه نويسنده مسئول*

 

هفت طرح مختلف، براي تركيب داده هاي 

براي رديابي هدف در مختصات دكارتي 

سه بعدي همراه با اندازه گيري هاي موجود در 

عملكرد اين طرح، . اند مختصات قطبي ارائه شده

عبارات . بوسيله داده هاي شبيه سازي شده چك شد

رياضياتي مفصل، فراهم آمده اند كه مي توانند براي 

با توجه به اين . بكار بردن الگوريتم، مفيد باشند

مطالعه، مي توان اينگونه نتيجه گيري كرد كه 

، محاسباتي CMيا عمومي 

ه مي دهد كه عدم قطعيت نسبتاً كمتري 

. قرار دارد SVFدارند، بعد از آن تركيب بردار حالت يا 

، حالت هاي هدف با عدم قطعيت نسبتاً بالا را 

مطالب فوق . ارائه مي كند و بعد از آن رادار قرار دارد

الذكر، ضرورت تركيب در سيستم رديابي را نشان مي 

ده بوده و استفاده از آن خيلي سا

                                                          
1
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آسان است و 

  .گيرد

اختارهاي تركيبي :كليدواژه

هواپيماي نظامي پيشرفته، به سنسورهاي متنوعي براي 

كمك به خلبان، مجهز شده است

نقص و عالي باشند، در اين صورد رديابي هدف 

با علم هندسه ساده انجام گيرد

بي نقص نيستند و اندازه گيري آنها به خاطر نويز، خراب 

علاوه . مي شود

نتواند تمامي اطلاعات مربوط به هدف را فراهم آورد

اين دليل، فيلترها و چندين، سنسور، براي ارتقاء 

توانمندي هاي رديابي هدف، مورد استفاده قرار مي 

مي توان . گيرند

گيري قرار دارد، اما، اندازه
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  دانشكده مهندسي برق

 يابيگيري و مشخصهقطب علمي اندازه
يالكترومغناطيس هايها و زيرسيستمافزاره

اين مقاله درصورتي داراي اعتبار است كه در سايت 

  

طرح هاي تركيبي براي رديابي هدف سه بعدي با استفاده از 

دانشگاه آزاد اسلامي، واحد كازرون، گروه مهندسي برق، كازرون، ايران 1

دانشگاه آزاد اسلامي، واحد جهرم، گروه مهندسي برق، جهرم، ايران 2

*

  

هفت طرح مختلف، براي تركيب داده هاي : چكيده

1رادار و 
IRST  براي رديابي هدف در مختصات دكارتي

سه بعدي همراه با اندازه گيري هاي موجود در 

مختصات قطبي ارائه شده

بوسيله داده هاي شبيه سازي شده چك شد

رياضياتي مفصل، فراهم آمده اند كه مي توانند براي 

بكار بردن الگوريتم، مفيد باشند

مطالعه، مي توان اينگونه نتيجه گيري كرد كه 

عمومي طرحاندازه گيري هاي 

ه مي دهد كه عدم قطعيت نسبتاً كمتري حالتي را ارائ

دارند، بعد از آن تركيب بردار حالت يا 

IRST حالت هاي هدف با عدم قطعيت نسبتاً بالا را ،

ارائه مي كند و بعد از آن رادار قرار دارد

الذكر، ضرورت تركيب در سيستم رديابي را نشان مي 

خيلي سا Cmبطور كلي،. دهد

                   
Infra Red Search and Track 

D
ow

nl
oa

de
d 

fr
om

 w
w

w
.is

se
em

.ir
 a

t 1
2:

36
 IR

D
T

 o
n 

T
ue

sd
ay

 M
ay

 1
0t

h 
20

16


