
 

 

 2931اردیبهشت ماه  11و  12ي مهندسي عمران، لّمکنگره  نهمین

 دانشگاه فردوسي مشهد، مشهد، ایران

1 

 

 کنترل دستگاه و آسیب شناسایی تلفیق از استفاده با بلند هایساختمان پیچش کنترل

  متغیر سختی با فعالنیمه

 

 

 2حسن احمدی، 1کاوه کرمی

  عمران گروه – مهندسی دانشکده -کردستان دانشگاه -سازه استادیار مسئول، نویسنده -1

 عمران گروه – ندسیمه دانشکده -کردستان دانشگاه -زلزله ارشد کارشناسی -2
 

ka.karami@uok.ac.ir 
 

 

  خلاصه                                                                                                          

 برآید، آن مهار یا و جبران جهت در تصمیماتی اتخاذ با و شناسایی را آسیب میزان ایلحظه طوربه سازه که ایگونهبه هاساختمان سازی هوشمند

های بلند مساله پیچش، ناشی از ایجاد خرابی تحت های مهم در ساختمانیکی از چالش. باشدمی هاسازه کنترل مهندسی در جدید مباحث از یکی

 تلفیق از استفاده با پیچش کنترلور به منظ هساز سازی هوشمند تحقیقاز انجام این  هدفاثر عوامل محیطی شدید مانند باد و زلزله، در سازه است. 

فعال گردد که سختی تجهیزات نیمهای طراحی میگر خاص به گونهمقاله یک کنترلدر این . باشدمی هاسازه کنترل و ایسازه سلامت پایش مباحث

همچنین برای ساخت یک سازه هوشمند  نماید.میهای شناسایی شده و تغییرات خروج از مرکزیت سازه تنظیم با سختی متغیر را بر اساس آسیب

عملکرد و کارایی روش پیشنهادی با استفاده از یک  .گرددفعال پیشنهاد میای و استراتژی کنترل نیمهترکیب پایش سلامت سازه ی برایالگوریتم

ه دست آمده حاکی از آن است که گیرد. نتایج بمورد بررسی قرار می طبقه فولادی تحت اثر رکوردهای مختلف زلزله 02مثال عددی ساختمان 

 به طور موثری کاهش دهد. را خرابی حین در سازه پیچشی پاسخ زیادشدن تواندمی با تطبیق سازه با شرایط خرابی پیشنهادی الگوریتم

 

  .هوشمند هایسازه آسيب، ایلحظه شناسایی فعال، نيمه کنترل پيچش،کلمات کليدی: 

    

 

 مقدمه .1

 

جبران و یا خنثیی کیردن اثیر آن  درصددمند که بتواند هر لحظه خود را شناسایی کند، نتایج را پردازش کرده و در صورت آسیب ساخت یک سازه هوش

های مختلیف بیا تجهییزات های، کنترل پیچش در سازههای شناسایی آسیب و کنترل در سازه است. تحقیقات فراوانی در زمینهبرآید مستلزم ترکیب روش

صورت مجزا انجام شده است. تحقیقات انجام شده در زمینه کنترل پیچش سازه، با فرض سالم بیودن سیازه ها بهو شناسایی آسیب در سازهکنترلی مختلف 

عنوان ییک تغییر عملکرد این تجهیزات در صورت خرابی سازه هنوز به ؛اندو تحریک سازه به بررسی عملکرد تجهیزات کنترلی پرداخته آندر طول عمر 

از شناسایی آسیب برای بهبود عملکرد تجهییزات کنترلیی در کیاهش پاسیخ  برای اولین بار در این تحقیقباقی مانده است.  سازه در مهندسی کنترل چالش

ختی گانیه میاتریس سیهای پنجمولفه از روش شناسایی آسیب ارائه شده توسط نویسندگان این تحقیق که برای این منظوراستفاده شده است. پیچشی سازه 

   .[1] شودمیدهد استفاده نتیجه میرا با فرض سه درجه آزادی برای هر طبقه 

و همکیاران  لیین ای هیسترتیک غیرخطی برای کاهش پاسخ پیچشی سازه را مورد بررسی قیرار داد.عملکرد سیستم جداگر لرزه 1892در سال  [0]لی 

 هیا را بیرای کییاهش پاسیخ پیچشییی تعییین کردنیید.و بهتییرین محیل قرارگیییری آن خصوصییات بهینییه میراگرهیای جرمییی تنظییم شیده 0222در سیال  [3]

 های مینظم و نیامنظم را میورد بررسیی قیرار داد.لاستیک در کنترل پیچش سیاختمانفعال ویسکواهای غیرعملکرد میراگر 0221در سال  [4]سوفوکلیوس 

 شیهر در طبقیه 03 ساختمان یک و دادند پیشنهاد کاهش ارتعاش پیچشی سازه برای را ترکیبی جرمی میراگر یک 0221 سال در[ 5] همکاران و فوجینامی

میراگیر  عدد 4از  گیریبا بهره 0220در سال  [6]سینگ و همکاران  .کردند مجهز سازه یقالانت و یپیچش پاسخ کاهش برای ترکیبی میراگر دو بهرا  توکیو

بیا اسیتفاده از ییک میدل تحلیلیی و میدل  0223در سیال  [7]کنترل پیچش سیازه پرداختنید. یوشییدا و همکیاران  بهصوصیات مجزا ا خجرمی تنظیم شده ب

 ترکیبیی هوشیمند الگیوریتم ییک 0225 سیال در[ 9] همکیاران . لیی وهش شتاب پیچشی سازه استفاده نمودنیدبرای کا MRآزمایشگاهی آن، از میراگر 

 از 0225 سیال در[ 8] همکیاران و لیی .دادنید نهادپیشی را MR فعالنیمیه هیایمیراگر به مجهز مرکزیت از خروج دارای سازه پیچشی پاسخ کاهش جهت




