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 چکیده:
وریتم کنترل فعال سازه ها در دو دهه اخیر توجه بسیاری از محققان رشته سازه و زلزله را به خود اختصاص داده است لذا تحقیقات بعمل آمده الگ

خ سازه و نیروهای کنترل اعمالی به سازه را در اختیار ما قرار می دهند. یکی از روش های کنترل فعال موسوم به های متعددی برای محاسبه پاس

AMD   میراگر جرم فعال( است که بر پایه استهلاک انرژی توسط جرم اضافی و فنر تعبیه شده در سازه و نیروی وارد بر جرم اضافی عمل می(

وشمند در کنترل ارتعاشات سازه است اما میزان تأثیر آن در کاهش پاسخ سازه نسبت به سیستم غیر فعال جز سیستم های ه AMDکند. سیستم 

 ؟چقدر خواهد بود و آیا این نیرو به میزان لازم کارآمد است 

و  AMDاوت دو سیستم مورد بررسی قرار گرفته است. از آنجا که تف میراگر جرم هماهنگ شدهدر این مقاله عملکرد میراگر جرم فعال و سیستم 

TMD  .در وجود نیروی کنترل است مقایسه پاسخ سازه در این دو سیستم ما را برای انتخاب سیستم با عملکرد بهتر و اقتصادی تر کمک می کند

شنا خواهیم شد در در مقاله آماده شده سختی میراگر متغیر در نظر گرفته شده است و پاسخ سازه توسط معادلات فضای حالت که در ادامه با آن آ

زم حوزه آنالیز غیر خطی برای قاب های مسطح بتنی بدست می آید. نیروی کنترل وارده نیز توسط معادلات مدار بسته بهینه محاسبه می گردد. لا

مشخصات آماده شده و برای هر قاب بتنی دو بعدی قابل اجراست به این ترتیب که  (MATLAB)به ذکر است که محاسبات در برنامه متلب 

 سازه به عنوان ورودی و پاسخ سازه و مقدار نیروی کنترل به عنوان خروجی برنامه تعریف می شود. 

ترسیم شده و با هم مقایسه خواهند شد. با  TMDو  AMDطبقه با هردو سیستم  8و   4و  2قاب  سهدر ادامه نمودارهای پاسخ سازه برای 

می توان درمورد صرفه اقتصادی این  TMDر بازه های زمانی مختلف نسبت به سیستم د AMDداشتن نسبت کم شدن جابجایی در سیستم 

 سیستم و تأثیر مثبت آن بحث نمود.

 

 

 آنالیز غیرخطی -  AMD - TMD -قاب بتنی  -کنترل فعال :  کلمات کلیدی

 
 مقدمه 1

باشد.  یم یاد، تحت کنترل و فرمان درآوردن ارتعاشات سازه اب ایاز زلزله و  یعمران هدف از کنترل سازه ها در برابر ارتعاشات ناش یدر مهندس

 یکیباشد. در  یم یخارج یلیبه پاسخ مناسب به بار تحم یابیسازه، مانند ساختمان و پل، به منظور دست اتدرواقع کنترل سازه ها، اصلاح مشخص

با  یمنیحدود ا شیتفاع ساختمان ها، دهانه پل ها و ...، افزاار شیچون منعطف شدن سازه ها با توجه به روند رو به افزا یعوامل ریدو دهه اخ

مصالح بهتر، موجب شده است که در  یریبکارگ نیو همچن ییایدر یو اسکله ها یهسته ا یها روگاهیشدن سازه ها مثل ن نهیتر و پرهز دهیچیپ

 ریاخ یها سالباشد. در  یفعال و فعال م ریکنترل غ یها ستمیکه شامل س استفاده شود یکنترل به طور گسترده تر یسازه ها از روش ها یطراح

 ستمیس یکیمشخصات مکان  رییفعال، با تغ ریغ یها ستمیس نانیاطم تیفعال ارائه شده است که ضمن داشتن قابل مهیموسوم به کنترل ن یروش

 .برد. یبهره م زیفعال ن یها ستمیس یریوفق پذ یژگیاز و ییرایم ایو  یمثل سخت
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