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 مقدمه:

 صور به هاگره اغل   سیمبی حسگر هایشبکه در

 در مکان  دانستن به نیاز دلیلشوندا بهمی تصاد ی توزیا

 یابیمکان الگوریتم ی  وجود هاکاربردها و سروی  از بسیاری

 هایمربوا به شبکه هایپروتکل از اسگا بسیاری ضروری

بنابراین  .باشندمی یابیمکان اطلاعا  برپایه سیمبی حسگر

 سیمبی حسگر هایشبکه هایقابلیگ تمام به رسیدن جهگ

 دارد بسیاری اهمیگ شبکه در هاگره محل از داشتن اطلاعاتی

 ا زایش روزه هر را یابیمکان هایروش  امر اهمیگ این و

 یابیمکان جهگ زیادی هایروش های اخیرسال دهدا درمی

 هاروش این اسگ شده سیم پیشنهادبی حسگر هایشبکه در

 هایروش -1کرد   بندیتقسیم کلی دسته دو در توانمی را

مرجا  نیازبه مرجاا گره بدون هایروش -2مرجا و  برمبتنی

 خود در سیستم مختصا  موقعیگ از که اسگ حسگر گره ی 

 تنظیما  با های هوشمند و یاجهانی یا با استفاده از ربا 

داردا گره مرجا  آگاهی یابی مکان  رآیند از شرو  قبل دستی

معموا دارای قدر  محاسباتی و انر،ی بااتری نسبگ به 

 به نام خدا

 یبا استفاده از کلون میسیدر شبکه حسگر ب یابیبهبود مکان 

 مورچگان
 1زهرا باقری

 دانشجوی کارشناسی ارشد مهندسی کامپیوتر. 1

 

 

 چکیده:

ها ی گرهاسگا به دلیل توزیا تصاد تشکیل شده  شوندصور  تصاد ی در محیط توزیا میاز تعدادی گره حسگر که اغل  به  سیمشبکه حسگر بی

یابی بر قاعده کلی مکاندر این مقاله روشی مبتنی ها امری ضروری اسگاها در بسیاری از کاربردنیاز به دانستن مکان گره  سیمحسگر بی در شبکه

های مرجا با کم  های بین گرهترین  اصله و تعداد گاماسگا در این مدل ابتدا کوتاهو با استفاده از کلونی مورچگان ارائه شده DV-hopالگوریتم

 .شوداندازه تقریبی هر گام محاسبه می DV-hopبر الگوریتم های مبتنیشوداسپ  با استفاده از روشالگوریتم مسیریابی کلونی مورچگان مشخص می

های مرجا به هر گره ناشناخته)حداقل سه گره مرجا(با استفاده از کلونی مورچگان مشخص شده و در پایان با استفاده مرحله سوم نزدیکترین گرهدر 

سان با در شرایط یک DV-hopآوردا عملکرد این مدل در مقایسه باالگوریتم می دسگیابی مثلثی مختصا  تقریبی هر گره ناشناخته را بهاز روش مکان

مورد بررسی قرار گر ته شده اسگا نتایج شبیه سازی حاکی از آن اسگ که الگوریتم پیشنهادی  خطای تقریبی را   های مرجاتغییر تعداد و تراکم گره

 دهدانسبگ به روش پایه کاهش می 04/8%

 نسبی   مختصا DV-hopیابی  کلونی مورچگان  الگوریتم سیم  مکانکلما  کلیدی  شبکه حسگر بی


