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 چکیده 
های تور القایی متصل به سلولدر این مقاله، روشی جهت کنترل مو

جهت بهبود پاسخ توان  2به منظور ردیابی توان ماکزیمم 1فتوولتائیک

اکتیو و راکتیو شبکه بار، با استفاده از منطق فازی پیشنهاد و ارائه 

گردد. در الگوریتم پیشنهادی با استفاده از منطق فازی، ضرائب می

کننده به موتور القایی لتعیین شده و با اعمال این کنتر PIDکنترلر 

را فراهم کرده و ردیابی خواهیم کرد.  MPPTتوصیف شده، شرایط 

کننده پیشنهادی با کنترلفازی -PIDکننده نتایج عملکرد کنترل

PID دهد که زمان پاسخمقایسه خواهد شد. این مقایسه نشان می-

کننده پیشنهادی بهبود دهی، فراجهش و خطای پایداری در کنترل

ته است. همچنین شبکه بار متغیر متصل شده به موتور القایی، یاف

فازی پیشنهادی؛ تأثیری بر عملکرد  PIDکننده هنگام وجود کنترل

MPPT نخواهد داشت. 

 واژه های کلیدی
،منطق فازی ، شبکه  PIDسیستم فتوولتائیک،کنترل کننده        

 .بار متغیر،موتور القائی

 

 قدمهم
تفاده از منابع تجدید پذیر مانند انرژی باد و در سال های اخیر، اس

خورشید،به علت کاهش سوخت فسیلی و مشکلات محیطی مورد 

توجه شایانی قرار گرفته است. انرژی خورشیدی بزرگترین منبع 

انرژی قابل دسترس است بطوری که تمام منابع اعم از تجدید پذیر و 

خروجی آرایه های . توان ]1[تجدید ناپذیر در مقابل آن ناچیز است 

کند، برای بدست ولتائیک بسته به حالت نور خورشید و دما تغییر می

آوردن ماکزیمم توان از آرایه فتوولتائیک به کنترل کننده ردیاب 

 [.2،3ماکزیمم توان نیاز است ]

از تا بتوانند  یی کردندها یاستراتژ ۀمحققان شروع به توسع اخیراً،     

ممکن  تا حد PV یها پنلو به خصوص  ریپذ یدتجد یمنابع انرژ

 شبکهبه متصل  یا مستقل و یستمس ینها براای. توان استخراج کنند

 یها یستمس ۀتوسع تحقیقات با .]4[قرار می گیرنداستفاده  مورد

 یافتدر یبرارا  PV یها پنل این سیستم ها یکی آغاز شد.مکان

                                                 
PhotoVoltaic (PV) 1 

Maximum Power Point Tracking(MPPT) 2 

 یاب کهاز رد یگری. نوع دجابجا می کنند یدحداکثر تابش نور خورش

یا ولتاژ و  تغییر نام دارد، بر اساس توانحداکثر نقطۀ  یکیالکتر یابرد

 ین. امی باشد توانبه حداکثر  یدنبه منظور رس PV جریان کاری

 PV توان جاروب کردن یبرا سوئیچینگ به مبدل یازن معمولاً یابرد

در  یادیزبسیار  MPPT طراحی هایو ها  یتمالگور کنون. تا دارد

ها  یتمشخصات، محدوددارای  یهر روش.]5[موجود می باشند ابعمن

 .است های خاصیو کاربرد

 یبرا یخوب یگزینجا به عنوانمستقل  PVقدرت  یها یستمس      

 توان یدتول یستمکه دور از س اند شده در نظر گرفته ییمکان ها

برق  اطمینانقابل  یمنبع اقتصاد ،ها یستمس ین. امی باشند معمول

 توانکه منبع  در جاهایی ؛ به خصوصمی باشند ناطق دور افتادهم رد

 یرۀذخ برای یستمس ین. اتوسعه نیافته استشبکه به طور کامل 

 یداس-سرب یها یباتر مانند ی هاییباتر دارای یدبا یدیتول یانرژ

 [.6] باشند

، بنابراین. کاری دارد یطبه شرا یبستگ PV یستمعملکرد س     

ی به سه عامل بستگ یداًشد PV مولدخراج شده از است توانحداکثر 

(، و مشخصات بار )امپدانس یطمح یسلول )دما ی: تابش، دمادارد

از تابش و  یتابع ی،تجار PVماژول  ی درخروج I-Vۀ بار(. مشخص

می  یرتاث PV یخروج یانجر بر دتاًتابش عم ییرات. تغمی باشددما 

می  یرتاث PV یولتاژ خروج بیشتر بردما  ییراتکه تغ یدر حالگذارد 

 گذارد.

 تا دراند شده یطراحطوری  PV یها یستمحال، س ینبا ا     

و  یدیهر شدت تابش خورش یخود برا یح توان خروجوحداکثر سط

 را PV یخروج توانکه  یعامل قابل توجه ین. آخرکنندکار  ییدما

ون بد یابا  DCتواند بار  ی، که ماست امپدانس بارمی کند،  یینتع

امپدانس ثابت  اینتوجه داشت که  یدحال، با ین. با اباشد یباتر

، باشد به بار متصل یمبه طور مستق PV مولدکه  در صورتی. یستن

 خواهد کرد،با خط بار کار  I-Vی تقاطع منحن نقطۀ در یستمساین 

 یمتنظ بر مبنای توانحداکثر  یدتول باشد. MPPدور از  می تواند که

 یستمس در یگراست. عنصر مهم د جوی یدارناپا یطخط بار در شرا

PV داده شده  یلتحو یخروج توان ینوسان یتماه یلبه دل ،مستقل

 .]7[می باشد یباتر، PV یۀتوسط آرا
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