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 چکیده 

برر مننراژ رنراترور     DPC(1(در این مقاله روش کنترل مستقیم توان 

براژ یک سیستم تندیل انررژ برادژ   DFIG(2(القایی دو سو تغذیه 

عصنی ارائه شده است. در ابتدا مدل -با استفاده از کنترل کننده فازژ

در قاب مرجع سنکرون استخراج شده است. سپس بر  DFIGریاضی 

اژ این مدل، اسرتراتیژ کنتررل مسرتقیم تروان برر مننراژ روش       مین

،  NFDPCپیشررنداد شررده اسررت. در   NFDPC(3(عصررنی -فررازژ

 ولتارهاژ روتورژ که براژ حذف خطاهاژ قدرت در هر پریود نمونره 

عصرنی، تروان   -بردارژ مورد نیازند، مستقیما بر منناژ منطر  فرازژ  

رهاژ ماشین محاسنه مری  هاژ اکتیو و راکتیو و برخی از دیگر پارامت

سوئیچینگ متداولی که برر مننراژ جردول     DPCشود. در مقایسه با 

کار می کند، در این روش پیشندادژ، مقایسه کننرده هیسرترزیس و   

عصررنی و یررک -جرردول سرروئیچینگ بررا یررک کنترررل کننررده فررازژ 

مدولاسیون پدناژ باند جایگزین می شود. این روش در مقابرل عرد    

ماشین و اغتشاشات ولتار شنکه، مقاو  است. شنیه تطاب  پارامترهاژ 

سازژ در محیط سیمیولینک نر  افزار متلب کارایی روش پیشندادژ 

 دهد.تحت شرایط نامتعادل ولتار شنکه را نشان می

 واژه های کلیدی
رنراتور القایی دو سو تغذیه، نیروگراه برادژ، تروان هراژ اکتیرو و           

 NFDPC  راکتیو،

 

 مقدمه

اژ توان در مناحث مربوط به انررژ هاژ نو از اهمّیت وییهکنترل 

برخوردار است. در این بین یکی از منابع گسترده تولید انررژ، انررژ 

باشد. در شرایط کنونی با توجه به اهمیت موضوع، انررژ باد بادژ می 

توجیه اقتصادژ بیشترژ نسنت به سایر منابع انررژ هاژ تجدیدپذیر 

 لحاظ بکارگیرژ و استفاده از آن امرژ الزامی است. دارد و به همین

به  1791استفاده از انررژ باد براژ تولید برق از اواسط سال     

خصوص بعد از افزایش ناگدانی قیمت سوخت شدت گرفت. در این 

                                                 
1 Direct Power Control 

2 Doubly Fed Induction Generator 

3 Neural-Fuzzy based DPC 

ها تولید انررژ الکتریکی با استفاده از رنراتورهاژ سنکرون دهه

به علت برخی  71ژ سط دههگرفت اما از اواسرعت ثابت صورت می

مزایاژ ماشین هاژ القایی نسنت به ماشین هاژ سنکرون، استفاده از 

رنراتورهاژ سنکرون کاهش و استفاده از رنراتورهاژ القایی افزایش 

 [.1و2یافت]

هاژ تندیل انررژ بادژ با سرعت متغیر از دو روش  سیستم     

مل قدرت پیاده سازژ [ یا کانورترهاژ کا3رنراتورهاژ دوسو تغذیه ]

[. امروزه بسیارژ از مزارع بادژ بر منناژ تکنولورژ 4و5شوند ]می

DFIG  درصد از توان رنراتور، کار می  31تا  21با کانورترهاژ با نرخ

 کنند. 

هاژ صرف نظر از کنترل DFIGهاژ بادژ مجدز به نیروگاه      

ه محدوده وسیع، توربین، از طری  کنترل پارامترهاژ روتور می توان ب

. یکی از  قابل انعطاف و سریع کنترل توان اکتیو و راکتیو دست یافت.

و  مزایاژ این روش امکان استفاده از ادوات الکترونیک قدرت

ترانسفورماتور در حدود توان روتور می باشد و این مسئله منجر به 

کاهش هزینه ادوات گردیده و همچنین در هنگا  خرابی لاز  نیست 

قطع گردد و همچنین به دلیل اینکه  الزاما اتصال مولد از شنکهکه 

تجدیزات کنترل توان در حلقه روتور واقع شده اند از اثرات مستقیم 

 [.8-6بروز خطا در خط مصون می مانند ]

در این مقاله، ابتدا در بخش دو  مقاله مدل گسسته سازژ شده      

 NFDPC در قاب مرجع سنکرون، و سپس روش DFIGبراژ 

، PIارائه شده است. در این روش، کنترلرهاژ  3پیشندادژ در بخش 

مقایسه کننده هاژ هیسترزیس و جدول سوئیچینگ حذف شده 

نتایج شنیه سازژ ارائه شده و در پایان نتیجه  4است. در بخش 

 گیرژ مقاله آورده شده است.

 

 در قاب مرجع سنکرون DFIGمدل ریاضیاتی 

در  sدر قاب مرجع سنکرون در سرعت DFIG ][9مدار معادل 

 نشان داده شده است. 1شکل 
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