
 

 

 درختان ميوه  يماريب ييدر شناسا بر پهپاد يمبتن يفير چند طيتصاو استفاده از

برگ هلو يدگيچيپ: يمطالعه مورد

 4، اکرم اسدي3فرزانه دادرس جوان، 2فرهاد صمدزادگان،*1سيدحسين سيدپورآذر
 

 ut.ac.irH.pourazar@تهران، برداري و اطلاعات مکاني، دانشگاه دانشجوي دکتري فتوگرامتري، دانشکده مهندسي نقشه 1
 Samadz@ut.ac.ir، دانشگاه تهران، يو اطلاعات مکان يبردارنقشه ي، دانشکده مهندساستاد 2

 ut.ac.irFdadrasjavan@و اطلاعات مکان، دانشگاه تهران،  يبردارنقشه يار، دانشکده مهندسيستادا 3
  akramasadi2008@ gmail.comي، اتات کشور، وزارت جهاد کشاورزسازمان حفظ نب ،يطيمح رزندهيعوامل غ تيريس گروه مدرئي 4

 

 

 ده يچک
با توجه به اهميت و ضرورت شناسايي به هنگام آفات در باغات ميووه  

اخذ شوده   يفير چندطيت تصاوين مقاله، قابليدر ا، يو مزارع کشاورز

و  يمرئ يفيطهاي ن در محدودهيهوابرد بدون سرنش يسکوبه کمک 

 يبررسو  مورد برگ هلو يدگيچيپ يماريب ييشناسا يز برامادون قرم

در پون  بانود    يفير چنودط يتصواو  ،اين منظور يبرااست.  گرفته قرار 

ک از باغ هلو آلوده ي، سبز، قرمز، لبه قرمز و مادون قرمز نزديآب يفيط

ن يران اخوذ شودند. در اولو   يبرگ هلو در شمال ا يدگيچيپ يماريبه ب

د يمرجع شوده، سو س بور اسوال پنول سوف      ر هم يتصاو يگام باندها

ون سونجنده، بوه   يبراسيروند کال يشده قبل از پرواز، ط يربرداريتصو

ل شدند. تهيه اطلاعات مکاني از تصاوير اخذ شده، يبازتابش سطح تبد

هاي بينايي کام يوتري و فتوگرامتري در چهار گوام  بر اسال الگوريتم

تهيه ابر نقاط سه بعدي  باندها، توجيه تصاوير، يکلي، هم مرجع ساز

هواي  ق شاخصين تحقيدر ا .ه استشد انجام کيو توليد ارتوفتوموزائ

، BNDVI1 ،CI2 ،DVI3، GNDVI4 ،GRVI5 ،IPVI6 ،NDRE7 ياهيووگ

NDVI8 ،OSAVI9 ،RVI10 ،SIPI11 به عنووان   يفيط يدر کنار باندها

ده با کمک ز درختان سالم از درختان آلوييتم يبرا يفيطهاي يژگيو

شده  ( بکاربردهSVM12هاي بردار پشتيبان )کننده ماشين بنديطبقه

 ي، بوا رو  جتوتجو  يفو يطهاي يژگيرمجموعه از وين زيبهتر .است

 بنديطبقهنه و براسال دو معيار ارزيابي دقت  يربهيتم زيشرو الگوريپ

هاي تتت آموزشي و داده يهابراي داده "ضريب کاپا"و  "دقت کلي"

در نهايت، بالاترين دقت براي تمييز درختان هلو سالم  ه وشد ابانتخ

بوورگ هلووو بووا اسووتفاده از  يدگيووچياز درختووان آلوووده بووه بيموواري پ

                                                 
1 Blue Normalized Difference Vegetation Index 
2 Chlorophyll Index 
3 Difference Vegetation Index 
4 Green Normalized Difference Vegetation Index 
5 Green Ratio Vegetation Index 
6 Infrared Percentage Vegetation Index 
7 Normalized Difference Red Edge 
8 Normalized Difference Vegetation Index 
9 Optimized Soil Adjusted Vegetation Index 
10 Ratio Vegetation Index 
11 Structure Insensitive Pigment Index 
12 Support Vector Machine 

 يهوا يژگو يدر ترکيب و بردار پشتيبان يهاماشين بندي کنندهطبقه

BNDVI ،DVI،  GRVI ، NDRE ،NDVI ،OSAVI ،RVI  و دقووت

 .ه استآمدبدست  50/0ي  و ضريب کاپا %81 يکل

 يديکلهاي واژه

هواي  شواخص تشوخيص خودکوار،   برگ هلوو،   يدگيچيپ يبيمار

هواي  ، ماشوين بدون سرنشوين  يها، پرندهيتصاوير چند طيف ،ياهيگ

 .بردار پشتيبان

 

 مقدمه

بيني مشوکلات تاييرگوذار بور ميوزان محصوول همچوون       پيشامروزه 

بتيار جه هاي امنيت غذايي مورد توبحث استراتژي گتتر  آفات در

. از طرف ديگر به دليل افزايش جمعيت، عودم يبوات   گرفته استقرار 

ميزان توليد محصوولات کشواورزي ناشوي از ترييورات شورايو آب و      

هايي نظارتي بر شرايو گياهان ها و تکنيکهوايي نياز به توسعه رو 

هاي رو  و کيفيت و کميت محصولات کشاورزي ضروري شده است.

ارت، زمانبر، پرهزينه و اغلب براي منواطق بوزرگ   ميداني متتقيم نظ

 موجوب  متوتقيم  ميوداني  هايهاي رو نامناسب هتتند. محدوديت

هاي سنجش از دور براي کتب تمايل محققين به بررسي کارايي داده

 هاي گيواهي شوده اسوت   انواع گونهمختلف از سريع و ارزان اطلاعات 

[1 ,2]. 

هوواي غيرتخريبووي سوونجش از دوري امکووان کتووب بکووارگيري رو 

 را فوراهم  هوا آناطلاعات بيوشيميايي و بيوفيزيکي گياهان و وضعيت 

 ، هاي اپتيکي نباتات هتتندمبتني بر ويژگيکه ها کنند. اين رو مي

، کمبود آب و يا هاتواند براي تشخيص کمبود مواد مرذي، بيماريمي

د. بوا  نهواي هورز و ... اسوتفاده شوو    ات، علوف آب مازاد، ختارت حشر

تووان اطلاعوات   مي هاي سنجش از دوري،ترکيب دانش گياهي و داده

ت پوشش گياهي و حتي هشدارهاي اوليه در موورد  يلازم جهت مدير

هاي گياهي داشته و با اتخاذ واکنش مناسب در مراحل اوليوه  استرل

 . نمودت جلوگيري ااز سرايت بيماري و يا هجوم آف


