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 اینورتر چهارپایه شده با یهتغذ DTCبه روش  PMSMکنترل سرعت و موقعیت دو موتور 
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 خلاصه

 

سرعت تعدادی  در آنکه  ییها ستمیسدرایو، طراحی  یها ستمیسامروزه با توجه به کاربرد و اهمیت فراوان 

 .ستابسیاری از محققان  قیو تحق موردبحث ی نهیزمکنترل شود،  زمان هم طور بهماشین الکتریکی توسط یک درایو 

. ردیگ یمقرار  یبررس مورد DTCکنترلی  یها روشپایه و  4 نورتریابا  شده هیتغذ PMSMدو موتور  در این مقاله عملکرد
و با همان روش کنترلی تغذیه شده مقایسه    پایه 3با اینورتر  شده هیتغذ PMSMیک موتور نتایج حاصل از این روش با 

نتایج حاکی از آن است که  است. قرارگرفتهو بررسی  موردمطالعهدر محیط سیمولینک متلب  یساز هیشبمراحل  .شود یم
 PMSMپایه عملکرد دینامیکی قابل قبولی همانند روش یک موتور  4 نورتریابا  شده هیتغذ PMSMر این روش دو موتور د

 پایه دارد و میزان نوسانات در هر دو حالت کنترلی یکسان است 3با اینورتر  شده هیتغذ
 

 (،DTC2، روش کنترل گشتاور مستقیم )هیپا 4ای (، اینورترهPMSM1دائم )موتورهای سنکرون مغناطیس  کلمات کلیدی:
 (VSI3ولتاژ )منبع  ینورترهایا

 

 

 مقدمه .1

سرعت تعدادی ماشین  آن درکه  هایی سیستمدرایو، طراحی  های سیستمامروزه با توجه به کاربرد و اهمیت فراوان 
 .باشد میبسیاری از محققان  تحقیق و موردبحث ی زمینهکنترل شود،  زمان هم طور بهالکتریکی توسط یک درایو 

با هشت کلید  مجموعاًپایه )  4پایه از یک اینورتر  3تغذیه دو موتور با دو مبدل  یجا بهاین است که تحقیق هدف از انجام 

تر است  صرفه به مقرونهزینه  ازنظر رایج پایه 3در مقایسه با اینورتر  هیپا 4توپولوژی اینورتر  بنابراین قدرت ( استفاده  کرد.
پایه جریان هر دو موتور الکتریکی  4در اینورتر های  شده است. کاربرده بهو تعداد کلیدهای قدرت کمتری در توپولوژی آن 

 فازهاتا ولتاژ مرجع ثابت نباشد که به دنبال آن عدم تعادل جریان  شود یم، این امر باعث شود یم ها خازنوارد نقطه میانی 

 و خرابی در اینورتر را خواهد داشت.
و روش کنترل  دهند یمپایه مورد مطالعه قرار  4 نورتریاآقای تی موری و کوبواند دو موتور القایی تغذیه شده با 

 آقای یوشیموری وکیزوکی روش بهبود عملکرد دو موتور سه فاز القایی تغذیه شده ]2[.کنند یمموقعیت آن تحلیل  و سرعت
و در انتها نتایج آزمایشگاهی حاصل از تحلیل  دهد یم. روشی برای مدولاسیون ارائه کند یمپایه بررسی  4با اینورتر 


