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 چكيده
بنـدی   ععـال و کنتـرل ریرععـال يمسـیم     سیستم های کنترل سازه ها به سه بخش کلي شامل کنتـرل ععـال، کنتـرل نی ـه    

يـری   گیری از بهترین ویژگیهای کنترل ععال و کنترل ریرععال، ع لكرد مناسـ   ععال، با بهره های کنترل نی ه شوند. سیستم مي

گیـری از يكنیـ     و بهـره  MRها با استفاده از میراگر  ععال پل ها دارند. در این مماله، کنترل نی ه در محدود ساختن پاسخ سازه

دلات حرکت در عضای حالت( بررسي شده اسـت. ه ننـین از الگـوریتم    يخصیص قط )به عنوان ی  روش ساده برای حل معا

)بـرای مـدل کـردن رعتـار      Bouc-Wenبروگان )برای بدست آوردن مايریس بهره در پروسه محاسبه نیروی کنترل( و از مدل 

م اعـاار  در محـی  نـر   MR( استفاده شده است. حل معادلات يعادل دینامیكي سازه پـل و مـدل ن ـودن میراگـر     MRمیراگر 

MATLAB   نـوپ زلالـه متفـاوت     3ای یـ  نـوپ پـل يحـت ا ـر       انجام شده است. در انتها طي ی  مثال عددی، پاسـخ لـرزه

سنترو، کوبه و منجیل( محاسبه و نیروی کنترل مورد نیاز برای کـاهش پاسـخ سـازه بـه حـد مطلـور بـرآورد شـده اسـت.           )ال

ز جهت اع ال به هر میراگر يعیین گردیده است. پس از بررسي نتـای،،  و شدت جریان مورد نیا MRه ننین يعداد میراگرهای 

با اسـتفاده از روش يخصـیص قطـ ، یـ  روش کارآمـد در       MRها يوس  میراگرهای  ععال پل مشاهده گردید که کنترل نی ه

و انـريی خـارجي   کنترل لرزه ای رعتار پل در هنگام زلاله است که سادگي کاربرد، محدوده ع ـل وسـیو و عـدم نیـاز بـه منب ـ     

 باشد. های اصلي آن مي پرقدرت از ویژگي

 

 ، پل، عضای حالت، روش يخصیص قط ، الگوریتم بروگانMRععال، میراگر  کنترل نی ه کليدی: های واژه

 

 

 

 

 

 

 

 

 


