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 خلاصه

مذکور با  یسازنهیسئله بهشد. با حل م فیتعر یسازنهیتابع هدف در به کیزمان )شتاب سازه( ،  حوزه یهامطالعه ابتدا با استفاده از پاسخ نیادر 

و  تعداد رینظ ییرامترهاپا ریشد. پس از آن تاث نییتع دهید بیسازه آس کیدر  یمکان و شدت خراب ،یتکامل تفاضل یسازنهیبه تمیاستفاده از الگور

ارائه  یاسخ مناسبپ تمیالگور شتر،یو ب حسگر2با  یمحل و مقدار خراب یینشان داد در شناسا جیشد. نتا دهیروش سنج ییکارا یبر رو حسگر محل

 . باشدیمناسبتر م تمیباشد پاسخ الگور کترینزد رویبه محل اعمال ن حسگر.هرچه محل اعمال دهدیم

 موقعیت حسگر ،یتکامل تفاضل تمیالگور ،یساز نهیپاسخ حوزه زمان ، به ،یخراب یی: شناسایدیکل کلمات

 

 

  مقدمه. 1
 

گذارد  یلوب منامط ریتاث ستمیس ییکارا یبر رو یشود. خراب بیممکن است دچار آسعوامل مختلف سازه پس از گذشت زمان و در اثر  کی 

هنگام آسیب در یک سازه از اهمیت زیادی برخوردار است، زیرا با کشف زود. شناسایی آسیب در رددسازه گ یمنیو ممکن است باعث کاهش سطح ا

رانی، جلوگیری کرد. خرابی بار سازه، به هنگام رسیدن خسارت به حالت بحریزی کرد و از خرابی فاجعهتوان برای تعمیر و نگهداری سازه برنامهسازه می

ها گسترش یافته و رابییک یا چند المان از سازه ممکن است رخ دهد، ولی با گذشت زمان خ های محلی است که درها در ابتدا به صورت خرابیدر سازه

ها ز این روشاهای مختلفی برای شناسایی خرابی مطرح شده، که یکی های اخیر روشدر دهه ممکن است منجر به خرابی کلی و شکست سازه گردد.

ساندن مقدار این تابع باشد که هدف به حداقل رنتخاب تابع هدف مهمترین قسمت در روند کار میسازی اسازی است. در بهینهاستفاده از تکنیک بهینه

هدف برای بهینه کردن در نظر گرفته  بایست تابعی به عنوان تابعباشد. میسازی نیز از این قائده مستثنا نمیباشد. شناسایی خرابی با استفاده از روش بهینهمی

تخاب تابع هدف باید دقت کرد تا از سخ سازه بوده و رفتار سازه را در برابر تغییرات به وجود آمده به وضوح نشان دهد. علاوه بر انشود که در بر گیرنده پا

رود که در این صورت می کمترین متغیرهای موجود به عنوان متغیرهای خرابی استفاده کرد، زیرا در صورت افزایش متغیرهای خرابی حجم محاسبات بالا

ه در این مطالعه شتاب های طبیعی، شکل مود و ... بود کشد فرکانسیابد. در گذشته پاسخی که در تابع هدف استفاده میت و سرعت برنامه کاهش میدق

ادی و تاثیر ایی روش پیشنهباشد را به عنوان پاسخ در تابع هدف به عنوان معیاری برای شناسایی خرابی قرار دادیم و کارکه پاسخ حوزه زمان سازه می

 پارامترهای مختلف بر کارایی روش پیشنهادی مورد بررسی قرار گرفت.
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