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 چکیده

  

‌ساز‌پياده ‌شهري ‌آمایی ‌زمين ‌روشي ‌پيش‌با ‌بر ‌علاوه ‌ژئوماتيك ‌بكارگيري‌‌هاي ‌در ‌شهري ‌مدیریت رانی

مدیریت‌شهري،‌نياز‌مدیران‌براي‌شناسایی‌‌ها‌در‌هاي‌نوین‌مدیریتی‌و‌استفاده‌از‌كاربردهاي‌گسترده‌این‌سيستم‌سيستم

‌در‌ها‌روش‌كارآمدترین‌از‌اي‌مجموعه‌عنوان‌به‌امروزه‌ژئوماتيك،‌هاي‌روش‌.دساز‌مسایل‌مختلف‌شهري‌را‌نيز‌برآورده‌می

‌اندركاران‌دست‌و‌متخصصان‌روي‌پيش‌را‌روشنی‌اندازهاي‌چشم‌اي،‌منطقه‌و‌شهري‌ریزي‌برنامه‌موضوعات‌‌تحليل‌و‌تجزیه

‌منظور‌به‌مپينگ‌موبایل‌و‌پهپاد‌فتوگرامتري‌روش‌تركيبی‌كاربرد بررسی‌پژوهش‌حاضرهدف‌از‌‌.است‌گشوده‌عرصه‌این

و‌جزئيات‌نمایش‌عوارض،‌سطوح‌مختلفی‌دارد‌كه‌معمولا‌تا‌‌LODمی‌باشد.‌‌ ‌LODانواع‌با‌بعدي‌چند‌هاي‌نقشه‌تهيه

را‌به‌ترتيب‌LOD 5و‌‌LOD3‌،4 LODرا‌به‌نمایش‌ابعاد‌هندسی)طول،‌عرض‌و‌ارتفاع(‌در‌نقشه‌هاي‌سنتی‌و‌‌2شماره‌

براي‌نمایش‌روكشی‌از‌تصاویر‌دورسنجی‌براي‌عوارض،‌نمایش‌احجام‌عوارض‌انسانی‌و‌در‌نهایت‌اتصال‌عكسبرداري‌پانورما‌

‌می ‌بكار ‌را ‌عوارض‌انسانی، ‌احجام ‌‌به ‌كهبرند. ‌داد ‌نشان ‌پژوهش‌حاضر ‌و‌هوایی‌هاي‌عكس‌از‌استفاده‌همزمانی‌نتایج

‌شهري‌بعدي‌سه‌نقشه‌توليد‌محصولات‌این‌مهمترینكه‌‌گردد‌می‌متنوعی‌بسيار‌لاتمحصو‌توليد‌به‌منجر‌زمينی‌ليزراسكن

در‌نهایت‌می‌توان‌نتيجه‌گرفت‌جزئيات‌نمایش‌عوارض‌تا‌سطح‌یك،‌دو‌و‌پنج‌را‌می‌.‌است‌توپوگرافی‌بعدي‌سه‌نقشه‌روي

به‌ليزر‌بيشتر‌احساس‌می‌شود‌تا‌‌هاي‌بالاتر‌نيازLODو‌در‌ت‌پذیر‌از‌راه‌دور‌‌برداشت‌كرد‌توان‌به‌وسيلۀ‌پرنده‌ي‌هدای

جایی‌كه‌براي‌برداشت‌سطوح‌سه‌و‌چهار‌نياز‌به‌ليزر‌می‌باشد.‌تلفيقی‌از‌دو‌روش‌مذكور‌می‌توان‌ما‌را‌به‌نهایت‌جزئيات‌

‌در‌تشخيص‌عوارض‌برساند.
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