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 +𝐑و∗𝐑با مجموعه درخت های  Rدرخت الگوریتم های ساخت  و مقایسه بررسی دسته بندی

 2محمود احمدی ،1شهاب شعبانی چشمه گچی

 آزاد اسلامی واحد کرمانشاه، دانشگاه کامپیوتردانشجوی کارشناسی ارشد -1

 رازی کرمانشاه، دانشگاه  شبکه وکامپیوتر دکتری -2

 چكيده 
به کاربران ارائه دهند،  دیها باکه شبکه یمتفاوت یهاسیسرو تیفیشدن کو مطرح نترنتیبا توجه به رشد شبکه ا

. ردیگیبه خود م یشتریب تیمهم و حساس شبکه، هرروز اهم یهایازمندیاز ن یکیعنوان ها بهبسته یبندطبقه

دارند که عمل  ازین هاابیریمس دهد،یم ارائهکه شبکه  ییهاسیاغلب سرو یگفت برا توانیکه م یاگونهبه

شبکه را قادر به  یهاابیریها، مسبسته یبندکم انجام دهند. طبقه یحافظه مصرف زانیرا با سرعت بالا و م یبندطبقه

 .ردیگیصورت م یصورت هندسبه Rدر درخت  یبندطبقه اتی. عملکندیشبکه م شرفتهیفراهم کردن خدمات پ

نظریه اصلی شاخص فضایی که مهمترین نظریـه اساسـی پـرس و جـو مـیباشـد ، محاسبه نظریه ی نزدیکی است . 

جمع آوری نودهای فضایی چند  Rی اصـلی درخـت میباشـد. اسـتراتژ Rمعروف ترین ساختار شاخص ، درخت 

باشد که کوچکترین نود فضایی داخلی مستطیل باشد. بعد از شاخص ( میMBRبعدی با مستطیل حداقل محدوده )

از اینرو جهت بررسی بیشتر موضوع  .بنـدی ، بهینـه سـازی بازیـابی اطلاعـات در پایگـاه داده ی فضـایی مهـم است

میباشد و مفهوم همپوشانی گره ها را  R+tree، شاخص فضـایی جدیـد کـه متعلـق بـه خـانواده  ، در این مقاله

در دامنه ی  R++treeنام دارد ، بررسی شـده اسـت . نتـایج این مقاله نشان میدهد که  R++treeحفظ میکند و 

 میباشد. R∗treeبسیار کارآمدتر از  Top-k و پرس و جو KNNپرس و جو ، پرس و جو 

 یبندطبقه ،ها، بسته Rدرخت های  ، R*درخت: هاهکليدواژ

 

 

  


