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کنترل ارتعاشات قاب های  کنترل پسخورد دربررسی تاثیر تاخیر زمانی ثابت بر الگوریتم 

 ساختمانی

 

 .3آرزو الهی ،2مجتبی لزگی نظرگاه، 11 محمد پاکیزه تالی

 زلزله، موسسه آموزش عالی بیهق گرایش دانشجوی کارشناس ارشد عمران -1

 یدانشگاه حکیم سبزوار دانشیار گروه عمران -2

 دانشگاه صنعتی شاهرود کنترلگرایش دکتری برق  -3

 

 کیدهچ

 

های فعال کنندهدر این اواخر کنترل .توانند برای سازه مضر واقع شوندهای شدید میها و تکانهایی همانند لرزهپدیده 

ترل فعال مناسب برای کنپیدا کردن یک الگوریتم اند. سازه برای مقابله با این چنین نیروهایی بسیار مورد توجه قرار گرفته

داشته باشد. در مقالات مختلف سازه تواند تاثیر زیادی در کاهش خسارات منظور کاهش حداکثری جابجایی سازه، میسازه به

و حتی فازی در کنترل فعال سازه مورد استفاده  PD ،PID ،LQR ،LQGالگوریتم های زیادی همچون الگوریتم ژنتیک، 

تاخیر زمانی  انتخاب سریع پاسخ کنترلی دقیق و مناسب است. ،موضوع برای ساختارهای هوشمندقرار گرفته است. مهمترین 

ترل ی کنشود، زیرا نیروفعال، باعث کاهش عملکرد کنترلی یا حتی ناپایداری سیستم میدر سیستم های کنترل فعال و نیمه

، ازهجابجایی سمقاله برای مقابله با تاخیر و محدود ساختن در این تواند با نیروی مورد نیاز هماهنگ شود. بدین منظور نمی

  طراحی شده است. فعال سازه، کنندهخورد خروجی برای کنترلپس الگوریتم
 

 ثابتکنترل فعال سازه، الگوریتم پسخورد خروجی، تاخیر زمانی کلمات کلیدی: 

 

 مقدمه  .1

, 1]اشدبکننده و ابزار مربوط به آن میهای کنترل فعال ارتعاشات بر طراحی کنترلتمرکز اصلی سیستم

های بزرگ نیاز به مقدار انرژی زیادی برای ، سازهاستها بسیار زیاد جا که نیروی زلزله و باد بر سازهاز آن .[2

که نیاز به منبع قدرت خارجی  2دو گروه کنترل غیرفعال کنترل نیروهای خارجی دارند. کنترل سازه به

 [4]کنندکه از حسگرها و عملگرها برای کنترل ارتعاشات ناخواسته استفاده می 3و کنترل فعال [3]ندارد

. میراگر [5]اندها طراحی شدهمنظور کنترل سازهتقسیم بندی می شوند. ابزارهای کنترل فعال بسیاری به

. [6]کندی ضربه استفاده میترین عملگری است که از یک جرم بدون فنر و میراکنندهمحبوب جرمی فعال

یابی به عملکردی خوب، طراحی یک استراتژی کنترل موثر، که همراه با سادگی، مقاوم نیز ور دستبه منظ

عاشات منظورکنترل فعال ارتهای پیشرفته بهکنندههای بسیاری برای معرفی کنترلباشد، ضروری است. تلاش
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