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رفعالیکنترل غ ستمیس یتابع هدف طراح تیحساس بررسی  
 

 

 ،2 یعقوب محمدی، 1,* علی بابایی

 ایران گرمی، گروه عمران، واحد گرمی، دانشگاه آزاد اسلامی، -1

 محقق اردبیلی، دانشکده فنی، دانشگاه دانشیار گروه عمران -2

 

 

 خلاصه

 

ها تحت بارهای دینامیکی سیستم کنترل یکی از ابزار به روز در علم مهندسی است که برای کاهش پاسخ سازه 

های کنترل برای کاهش اثر زلزله یکی از موضوعات اصلی مهندسی گیرد. استفاده از سیستممورد استفاده قرار می

به بررسی  مقالههای کنترل به فاکتورهای موثر در طراحی، در این توجه به حساسیت سیستمباشد. با ساختمان می

پرداخته شده است. برای این منظور سازه مورد نظر،  رفعالیکنترل غ ستمیس یتابع هدف طراح تیحساس زیآنال

در نظر گرفته شده است و از انواع سیستم کنترل غیرفعال، مکانیزم سنترو با رفتار خطی تحت زلزله ال قاب برشی

TMD  به عنوان نمونه انتخاب شده است. نتایج حاصل از آنالیز مثال عددی که در محیط برنامه نویسیMATLAB 

باشد می TMDانجام شده است، نشانگر این نکته است که تابع هدف طراحی یکی از عوامل بسیار مهم در عملکرد 

سیستم کنترل تحت تمامی توابع هدف ای در میزان کاهش انواع پاسخ دارد. که نحوه انتخاب آن تاثیر قابل ملاحظه

های پاسخ یمتر کاهش دهد. همهسانتی 81متر به کمتر از سانتی 8181توانسته ماکزیمم جابجایی سازه را از 

اند. اگر تابع هدف طراحی سرعت باشد، مانده ثابت %18در مرز کمتر از  بعد شده تحت تابع هدف جابجاییبی

بعد شده تحت تابع های بیثابت باقی ماند. اما در مورد همه پاسخ %18شده در مرز کمتر از  بعدهای بیپاسخ یهمه

یعنی استفاده از تابع هدف شتاب توانسته تمامی  ،باشدمی %68بعد شده برابر هدف شتاب حداکثر مقادیر پاسخ بی

 کاهش دهد.  %42ا را حداقل به میزان هپاسخ

 

 .قاب برشی، سیستم کنترل غیرفعال، تابع هدف، تیحساس زیآنالکلمات کلیدی: 

 
 

 مقدمه  .1

 

 کاهش پاسخ به امر گیرد. اینمی صورت انرژی یکنندههای مستهلكسیستم کمك به سازه در ارتعاش کنترل امروزه

 باید انرژی، وسایل جذب با هاسازه ایلرزه شود. در طراحیمی منجر جانبی زلزله بارهای برابر در سازه شتاب یا تغییرمکان
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