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   چکیده
می  تحرك منتقلمشفت  سیستم هاي انتقال قدرت مکانیکی می باشند که گشتاور را از شفت محرك بهاجزاي کوپلینگ ها یکی از  

 قاله در گاممر این د .کنند و بر اساس ساختمان و اجزایشان، به دو دسته اصلی کوپلینگ هاي صلب و انعطاف پذیر تقسیم می شوند
روش شدند.  ل حاصل، داده هاي مورد نظر براي شروع پردازش سیگنالینگ سالم و معیوباول با داده برداري از سیگنال شتاب کوپ

کیل شده لگو تشاده براي آموزش سیستم هوشمند از مرحله داده برداري، تحلیل سیگنال و تربیت سیستم هوشمند تشخیص ارائه ش
ستفاده قرار او مورد ده تخراج شاز مقالات منتشر شده اسمجموعه داده نمونه از نتایج آزمایش هاي موجود یک از  براي این کاراست، 
زه زمان ج در حونوعی و ماشین بردار پشتیبان براي تشخیص عیوب استفاده شده است، نتایسپس از دو روش شبکه عصبی مص گرفت،

و  ط کاري سالمدو شرای پارامترها درسپس حساسیت این  ثبت و سپس با استفاده از تبدیل فوریه به حوزه فرکانس انتقال یافته است،
ه شده یبان استفادار پشتان ورودي شبکه عصبی مصنوعی و ماشین بردمعیوب با استفاده از معیار ارزیابی فاصله محاسبه شده و به عنو

آزمایش نشان  ايهرا بر روي نمونه  2مقاله، خطاي متوسط کمتر از % در ایناست، مقایسه نتایج حاصل از مدل هاي ارائه شده 
  را تایید مینماید. SVMمدل برتري  مقایسه نتایج،میدهد و در نهایت 

  
  یابی، ماشین بردار پشتیبان، شبکه عصبی مصنوعی، ماشین آلات دوارعیب  کلیدي: هايواژه
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Abstract: The couplings are one of the power transmission elements that cause torque transfer from motive shaft 
to moving shaft and classify in two main classes according to their components. Acceleration signals of healthy 
and faulty coupling components were acquired in the fist stage of this paper. The proposed method for training 
the expert system includes: data acquisition, signal processing and training of intelligent pattern recognition 
stage. In this paper training and testing patterns of the proposed SVM and ANN models are based on well 
established experimental results taken from literature, then using SVM and ANN for fault detection. The 
simulation results recorded in the time-domain and then transformed into the frequency-domain by using the Fast 
Fourier Transform (FFT). The sensitivity of this parameters in healthy and faulty condition obtained by using 
Distance Evaluation Criteria. Finally a comparison is made between prediction obtained from the SVM and 
ANN method. The result of this considered as a variable input in ANN and SVM. The comparison confirms that 
the SVM models developed in this paper outperform the ANN method. 
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