
 

 

 

 

به نقطه  دیمنبع ولتاژ مق یسه سطح نورتریدر ا DTCروش بهبود کنترلر 

 ییالقا یموتورها ویدرا یبرا یخنث
     

 میثم یزدان پناهی
  

  گروه برق، واحد شاهرود، دانشگاه آزاد اسلامی، شاهرود، ایران، واحد شاهرود هیات علمی دانشگاه آزاد اسلامی کارشناس ارشد الکترونیک و عضو

maysamyazdanpanahi@yahoo.com 
   

 

 چكیده   
سووویینینا اینورتر سووه سووانی بیان می شووود  در در رایج  DTC در این مقاله روش بهبود کارآیی تکنیک 

چند برخلاف  لغزش روتور کنترل می شووود هر ،در عوض کنترل شووار اسووتاتور  DTCتکنیک بهبود عملکرد 

DTC           معمولی در این روش نیاز به اندازه گیری سووورعو روتور و ود دارد ولی مزیو کاهی ریسر سووورعو و

 از مزایای کلیدی این روش اسو   ر را به دنبال خواهد داشوگشتاور که کاهی تغییرات توان برگشتی موتو

  

   

 کلمات کلیدی   
  , IGCT, DSVM , DTC , NPC_VSIکنترل مستقیم لغزش

  

 نكات برجسته پژوهش
  استفاده از سوییچIGCT  برابر بیشتر از سوییچ  02سرعو خاموش شدن آن حدودا کهGTO  اسو 

 با استفاده از اینورتر سه سانی تلفات اینورتر کاهی فرکانس سوئینینا بمنظور کاهی 

   در که  شار  و گشتاور به  ای کنترل مستقیم  از کنترل مستقیم لغزش موتور القایی  استفادهDTC   کلاسیک

 اعمال می شود 
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