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 چكیده
 دنیرس یا براردلخواه  ریدهند تا مسیم رییرانندگان خطوط را تغ. است یضرور ییخودرو یسفرها خط در رییمانور تغ

را  یددعوامل متع دیراننده با کی، خط رییتغ یبرا. دنبال کنند دخو خدمتسطح  ایو  یرانندگ وضعیتبهبود  ایبه مقصد 

نقلیه لیوسا وهدف نقلیه لهیوس تیسرعت و موقع: تند ازعوامل عبار نیا. مورد توجه قرار دهد، گذاردیم تأثیر یمنیکه بر ا

عه های متعددی توسدر این راستا مدل .موارد ریو سانقلیه لیوسا یهایژگیو، جاده یهندس یهایژگیو، در خط هدف

دهند. یرار منظر قرا مد ها فاصله خالی بین خودروهااند که هر کدام بر پایه پارامترهای متفاوتی هستند و اکثر مدلیافته

گرفته ، که یک فاصله امن در خط هدف قابل دسترس است خط پس از تعیین این رتصمیم به تغیی در این مطالعات

ز به ه و یا نیاقط کردها را از اعتبار سا، هر چند مرحله تصمیم به تغییر خط مبهم بوده و بنابراین برخی از مدلشودیم

ها نیز تحت لکنند. برخی مدبندی مییر خط را به انواع اجباری و اختیاری دستهتغیها برخی مدل کند.بازنگری می

کنند. هر بندی میشرایط ترافیکی سنگین کاربرد دارند که تغییر خط را به انواع تغییر خط تحمیلی و مشارکتی دسته

ا مشکل ها با یکدیگر رنکار مقایسه آ موضوع، گیرند و اینها شرایط و پارامترهای متفاوتی را در نظر میکدام از این مدل

کنند، در یوصیف مپردازند و آن را یک رویداد آنی تهای تصمیم به تغییر خط میها فقط بر جنبهسازد. برخی از مدلمی

ی ه برخر این مقالیابد. دکه انجام یک مانور تغییر خط در یک نقطه از زمان آغاز و در نقطه دیگری از زمان پایان میحالی

 از و پایانزمان آغ ترین تعریف ازمناسب ،در نهایتهای هرکدام بیان شده است. و های پرکاربرد ذکر شده و نارساییمدل

 سازی ترافیکی کاربرد دارد بیان شده است.تغییر خط که در شبیه
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 مقدمه -1
کار گرفته های تعقیب خودروی بسیاری بهناپذیر در حین رانندگی هستند. مدلمل اجتنابتعقیب خودرو و تغییر خط دو ع

های کلاسیک تغییر خط عمدتاً بر رفتار های تغییر خط کمتری ایجاد شده است. مدلکه نسبتاً مدلشوند؛ در صورتیمی

و تعقیب خودرو آجرهای بنیادی ساختمان  های تغییر خطتوان گفت که مدلمی .]1[کز دارندتمر 2و پذیرش گپ 1انتخاب خط

های رفتار تغییر خط و تعقیب خودکار، درک و دقت مدلنظریه جریان ترافیک هستند. با ظهور خودروهای خودکار و نیمه

خودرو، شامل واکنش تصمیمات راننده جهت عملکرد ایمن این خودروها و ترافیک اطراف حیاتی است. همچنین تعقیب خودرو 

که آزمایشات کمتری بر رفتار تغییر خط پنجاه سال است که توسط محققان مورد مطالعه قرار گرفته است؛ در حالی بالغ بر

نسبتاً ( 2خط شامل حرکت در دو بعد است و  تغییر (1ممکن است بدین دلیل باشد که:  عانجام گرفته است. این موضو

                                                 
1 Choice of target lane 
2 Gap acceptance 


