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 در ساعته 24 ندبتوان که نیاز مورد افراد تعداد زیرا است، رهزینه بردا و زمانبر امری بزرگراهها در نظارتی دوربینهای بررسی :چکیده

 و ترافیک فزونا روز افزایش به توجه با .بود خواهد غیرمعقول و زیاد بسیار بگیرند، نظر زیر را موجود دوربینهای همه هفته تمام طول

 .نماید می ضروری امری سانحه بروز هنگام در موقع به اقدام یا حوادث از پیشگیری جهت بیشتر نظارت به نیاز نقلیه وسایل٬معابر

 و کرده درص را ترافیک لحظات تمام در خودکار صورت به که است نظارتی هوشمند سیستمهای از استفاده زمینه این راهکار در بهترین

 و نماید ررسیب را پیغامها باید فقط ناظر فرد صورت این در .نماید ارسال اپراتور برای را مناسب پیغام مشکوک مشاهده موارد صورت در

 برای غذا وانعن به متحرک اشیا تعریف و ها ماهی سوآرم روش از استفاده با پروژه این در .نیست دوربینها تمام مدت مشاهده به نیازی

 این آمدیرکا از نشان آمده بدست نتایج .ایم کرده ها بزرگراه در خطرناک رفتارهای و سوانح تشخیص و به بررسی اقدام عاملها این

 مقابل را زرگیب تحقیقاتی باز زمینه های روشهایی، چنین از استفاده قدمت به توجه با حال عین در و را دارد کاربرد این در نوین روش

 .است داده قرار محققین

 رانندگی جرایم خودکار تشخیص ترافیک، هوشمند پردازش سوانح، خودکار تشخیص ترافیک، بر نظارت خودکار سیستمهای  :کلیدواژه ها

 مقدمه

کناد  کنترل ترافیک در زندگی امروز نقش مهمی ایفاا می

 موارد دخیل در کنترل و تامین کیفیت ترافیک عبارتناد از

هااای راهنمااایی و خاادمات پ اایه تااا ن ااوه ساااخت چراغ

های نظارتی رلکنت مواردترین این خیابان و      یکی از مهم

زیارا  ینا  هساتندر هزپاهای نظارتی اصولا هستند  کنترل

نیاز ب  نظاارت داممای دارد و در حاال حاغار  ایا  ایان 

گیرد  با توجا  های انسانی انجام میها توسط اپراتورنظارت

های پاردازش ب  پیشرفت ع م رایان  و قدرتمند شدن روش

های حمال و نقال هوشامند هوشمند تصاویر، ایده سیستم

(ITS) از اسات  گرفتا   وج  قارارهای اخیر مورد ت در ده

 جم   سیستم های حمل ونقل هوشمند پیاده سازی شده 

 

های سیساتم ٬های هشادار اوراانسایمیتوان با  سیساتم

کنترل خودکار  ٬م دودیت سرعت متغیر ٬تشخیص تخ ف

امروزه ت قیقات بر روی سیستم ها از اشاره کرد چراغ قرمز

 سیتم های کماک رانناده: -1دو جنب  مورد بررسی است: 

ها ب  دنبال کاهش خطرات راننادگی از ر این نوع سیستمد

های نظاارتی سیساتم -2مبدا یعنی خود رانندگان هستیم

ها با هدف کنترل خطرات رانندگی ب  خارجی: این سیستم

شوند  هدف نهایی صورت نظارت ک ی ت قیق و طراحی می

هایی یاک پ ایه تماام خودکاار از طراحی چنین سیستم

های کنتارل دوربین ها در ایرانن سیستمایجم   از  است 

خودکار سرعت یا کنترل عبور از چراغ قرمز هستند  یکای 
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