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  چكيده

مدلسازي و طراحي سامانه مديريت انرژي براي يك خودروي دورگه طراحي شده بر اساس پلاتفرم خوردوي رانا ارائه گرديده  در اين پژوهش
رفتار راننده بر اساس داده هاي تجربي سيكل استاندارد اروپا . شده است مدلسازي رانا با استفاده از آزمايش دنده خلاص يخودروميك دينا. است

مدلي جهت تخمين دماي براي كاهش آلاينده هاي خودرو با استفاده از كنترل دماي واكنشگر، . شبيه سازي مي شودو حذف رفتارهاي تصادفي 
ورودي هاي اين مدل دما با استفاده از نگاشتهاي اندازه . ساخته و كاليبره شده استبا استفاده از روبط ديناميك گرمايي  نظورهم واكنشگر چند

سامانه مديريت انرژي خودرو طراحي مي شود كه در نهايت با بهره گيري از مدل هاي فوق . گيري شده از موتور در اتاق آزمون تعيين مي شوند
براي سامانه مديريت انرژي دو راهبرد كنترلي متفاوت . و سطح شارژ باتري كنترل مي شوند) با تنظيم دماي واكنشگر(ي خودرو آلايندگدر آن 

و دماي  ، نحوه كنترل سطح شارژاحراقي خاموش و روشن شدن موتوردفعات د و متغيرهاي عملكردي آنها شامل ميزان نپيشنهاد مي شو
  .شوند رسي ميرو عمر باتري ب واكنشگر
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Abstract	
This	paper	presents	modeling	a	vehicle	and	 its	energy	management	system	for	a	plug‐in	series	hybrid	electric	
vehicle	based	on	 Iranian	RANA	vehicle.	The	vehicle	 traction	 force	 is	 computed	using	 the	coast‐down	standard	
test.	The	driver	behavior	is	predicted	using	a	driver	model	obtained	from	experimental	data	from	NEDC	driving	
cycle.	The	vehicle	emissions	are	controlled	by	controlling	the	three‐way	catalytic	convertor	(TWC)	temperature	
obtained	 from	 its	 thermodynamic	 model.	 Inputs	 to	 the	 TWC	 temperature	 model	 are	 estimated	 using	 engine	
steady	state	maps	obtained	using	the	engine	data	from	test	cell	results.	Finally,	using	the	developed	model,	an	
energy	 management	 system	 (EMS)	 is	 designed	 to	 reduce	 the	 vehicle	 emissions	 (by	 controlling	 the	 TWC	
temperature)	and	the	battery	state	of	charge	(SOC).	For	the	designed	EMS,	two	different	strategies	are	developed	
and	their	performances	in	terms	of	number	of	engine	re‐starts,	the	SOC	level	and	the	battery	life	are	discussed.			
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