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  چكيده

نمايند و خودروهاي هيبريد الكتريكي پلاگ اين نوع جديدي از خودروهاي هيبريد الكتريكي هستند كه از باتري هاي با ظرفيت بيشتر استفاده  مي
اين نوع خودروها همچنين استراتژي مديريت انرژي متفاوتي نسبت به خودروهاي هيبريد . باشندشارژ باتري از برق شهري را دارا ميقابليت 

لي ارائه شده است، بدين منظور سازي خودروي هيبريد الكتريكي پلاگ اين با موتور مبيهشسازي و در اين مقاله ابتدا مدل. تداول دارندالكتريكي م
خودروي هيبريد  مدلسازي گرديده است و سپس ADVISORفازي در نرم افزار منطق  ودروي هيبريد الكتريكي پلاگ اين سمند با كنترلرخ يك

، TEH‐CARاز جمله سيكل  براي سيكلهاي رانندگي مختلف NiMHو  Li‐ionهاي باتري با PHEV40 و PHEV20 و PHEV10 پلاگ اين
UDDS  وECE_EUDC هاي خروجي براي سيكلهاي در انتها نتايج مصرف سوخت و آلايندگي. شبيه سازي گرديده استهاي مختلف با مسافت

نتايج نشان دهنده برتري خودروهاي هيبريد . خودروي هيبريد الكتريكي مقايسه گرديده استشده است و نتايج با  رانندگي ذكر شده در جدول آورده
استراتژي كنترلي بر مبناي  همچنين حساسيتهيبريد الكتريكي متداول براي سيكلهاي مختلف رانندگي و الكتريكي پلاگ اين نسبت به خودروهاي 

  .باشدنسبت به مسافت رانندگي مي در خودروهاي هيبريد الكتريكي پلاگ اين قانون
  	،NiMH	ADVISOR،Li‐ionخودروي هيبريد الكتريكي پلاگ اين، كنترلر منطق فازي،  :هاكليدواژه
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Abstract	
Plug‐in	Hybrid	Electric	Vehicles	(PHEVs)	are	a	new	type	of	 	Hybrid	Electric	Vehicles	(HEVs)	 	which	have	more	
battery	capacity	and	can	be	charged	from	electrical	grid.	This	vehicles	also	have	a	different	energy	management	
strategy	 compared	 to	 conventional	HEVs	 .	 In	 this	 paper	 firstly	we	 have	modeled	 and	 simulated	 a	 PHEV	with	
national	engine,	for	this	purpose	Samand	Plug‐in	Hybrid	modeled	in	ADVISOR	software	which	applies	fuzzy	logic	
controller	 and	 then	 PHEV10,	 PHEV20,	 PHEV40	 simulated	with	 Li‐ion	 and	NiMH	 batteries	 for	 various	 driving	
cycle	such	as	TEH‐CAR,	UDDS,	and	ECE‐EUDC	drive	cycles	with	various	distance.	Finally	fuel	consumption	and	
exhaust	 emissions	 results	 tabled	 for	 the	 driving	 cycles	 and	 compared	with	 conventional	 Samand	Hybrid.	 The	
results	demonstrated	the	benefit	of	Plug‐in	Hybrid	Electric	Vehicles	over	conventional	Hybrid	Electric	Vehicles	in	
various	driving	cycles	and	sensitivity	of	rule	based	control	strategy	to	the	driving	distance in	PHEVs.	
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