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 آزمایشگاهی نتایج با آن مقایسه و شناور های سازه عددی آنالیز
 

 2رضا نائیج   ،*1حسن احمدی

 عضو هیئت علمی دانشگاه آزاد رودهن,دکترای عمران .1

 

 دانشگاه آزاد رودهن ارشد عمران یکارشناسدانشجوی  .2

 

 
 چکیده

 تثبیت سیستم مناسب طراحی باشد،استخراج می و اکتشاف د سكوها در زمینه عملیاتعملكر محدودکننده عامل غالباً سكوهای شناور تغییرمكان آنجائیكه از

است. لذا نخستین گام در فرايند طراحی سازه های شناور، تحلیل و بررسی رفتار حرکتی سازه در برابر شرايط  برخوردار بالايی اهمیت از شناور موقعیت

پارامترها و مشخصات هندسی مناسب، سعی شود پاسخ دينامیكی سازه به تحريكات هیدرودينامیكی محیطی است و طراحی زمانی موفق است که با انتخاب 

رامترهای حاصل از شرايط محیطی به کمترين مقدار مناسب برسد تا فعالیت های تعريف شده برای سازه با مخاطره روبرو نگردد. لذا شناخت و انتخاب پا

کمتر شدن پاسخ های دينامیكی به اثرگذاری های هیدرودينامیكی محیطی کمک کند. در مطالعه حاضر با  مناسب در طراحی اين سازه ها می تواند به

رفتار هیدروالاستیک سازه شناور تحت سیستم های مهاربندی و شرايط محیطی مختلف مورد آزمايش قرار گرفت. سپس  ABAQUSاستفاده از نرم افزار 

شگاهی همین مدل اعتبار سنجی شد. سازه شناور مورد نظردراين محیط مدل شده و تغییر مكان آن تحت نیروی با نتايج آزماي ABAQUSنتايج نرم افزار 

در اين تحقیق پارامترهای فاصله اتصال به کف دريا تا سازه مربوط به سیستم مهاربندی و  .موج بدست آمد که با نتايج آزمايشگاهی تطبیق قابل قبولی دارد

رتفاع موج و عمق آبخور مربوط به شرايط محیطی دريا که بر رفتارهای حرکتی سكوهای نیمه مستغرق اثر گذار هستند در نرم افزار و پارامترهای طول موج، ا

ايج نشان آزمايشگاه مورد بررسی قرار گرفت. هدف از اين مدلسازی رسیدن به فرمی است که سازه کمترين جابجايی را تحت موج برخوردی داشته باشد. نت

 د.هد که مقدار جابجايی با طول موج و ارتفاع موج نسبت مستقیم، و با عمق آبخور و فاصله اتصال مهاربند به کف فلوم تا سازه نسبت عكس دارمی د

 

 سیستم مهاربندی ABAQUS ،نرم افزارسكوی شناور،  :کلمات کلیدی 
  

 

 

 

 

 


