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  چکیده

بهبود   انسان در رانندگی وبراي حذف  روشی (AHS)1ايهاي خودکار جادهاستفاده از سیستم
به  ايهاي جادهسیستممحیط زیست در  آلودگی و ، مصرف انرژي هایی چون ایمنی، ازدحامدغدغه
 تواند، میبا استفاده از حسگرها، عملگرها و سیستم هاي کنترل حلقه بسته AHSآید. می شمار

و  AHSشود. این مقاله به بررسی ساختار مورد نیاز براي اجراي جایگزین نقش انسان در رانندگی 
را می توان به عنوان رکن در بخش فنی  . کنترل اتوماتیکپردازدمی آنابعاد مختلف معماري  بیان

در نظر گرفت، در این مقاله پس از تشریح ساختار کنترل فیدبک چند لایه مورد  AHSاصلی طراحی 
هایی براي کنترل حرکت طولی و عرضی ارائه روش ا استفاده از کنترل ترکیبی بهب ، AHSاستفاده در 

سیم ارتباط بی چگونگی شبکه و وابزار دقیق کاربرد شود. پرداخته می هاي خودکارخودروها در جاده
تحلیل مورد مقاله  ایندر است  هاي خودکارجاده که از دیگر مباحث تاثیرگذار در معماري سیستمنیز 

دیگر قسمتی است که با استفاده  AHS درغیرفنی  بررسی مباحث مهم ولی. گیرندمی بررسی قرارو 
به  راندر ای AHSاجراي . در انتها نیز شده است ها به بررسی آن پرداختهاز مهندسی نیازمندي

  مورد تحلیل قرار گرفته است.  AHSي روش هاي گوناگون خصوص در زمینه هزینه اجرا
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