
 

 رخت تصمیم دروش نسبت به  XGBoostهای جنگل تصادفی و مقایسه عملکرد روش
 

 فرزانه زارعیان
 ریرکبیام یدانشگاه صنعت ست،یز طیارشد، دانشکده عمران و مح یکارشناس یدانشجو

 

 سجاد زارعیانمحمد

 شهاب دانشدانشگاه ، گروه مهندسی عمران استادیار

 

 

 
 چکیده 

 و رگرسیون بندیطبقه اهداف دگیری ماشین برایهای مهم در یایکی از الگوریتم الگوریتم درخت تصمیم

 استفاده باشد که در کاربردهای عملیی میهایدارای ضعف ر عین سادگیدالگوریتم  این باشد.می

های مختلف به بهبود شیوهفاده از ستهای اخیر با ابنابراین در سال .اشدبمناسب نمییلی خ از آن مستقیم

 ینگل تصادفج م،یدرخت تصم روش 3ه از استفادمطالعه با  نیدر اشده است.  عملکرد این روش پرداخته

خزن داده مخودرو که از  یابیارز همجموعه دادخودرو با استفاده از  دیخر ینیبشیبه پ  XGBoostو

ل ح یبرا .شودیدست آمده است، پرداخته مب ایفرنیبوهانک در دانشگاه کالمارکو ییاهدا یخودروها

بر اساس  هاو آموزش مدل هاروش یتمامبین مشترک  پرپارامتریها کیکردن  نهیبا بهمسئله موردنظر، 

ی و جنگل تصادفریتم الگوآمده،  بدست جیبه نتا . با توجهگرددبا یکدیگر مقایسه میها روشعملکرد ، آن

XGBoost  های ش بیشتری نسبت به الگوریتم درخت تصمیم دارند، دقتمان آموزاین که زبا وجود

  .دهندارائه می را از حل مسئلهی تراعتماد های قابلنیبیپیش و بسیار خوب

 

  XGBoost، درخت تصمیم، جنگل تصادفی، روخرید خودنی بیپیشواژگان كلیدی: 

 

 

 

 

 
 
 
 

 


